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D-00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej YS& wymagania ogolne dotygeze wykonania i odbioru robot

drogowych przy realizacji zadania pnPoprawa infrastruktury drogowej poprzez przebudowhodnika

ul. Marcinkowskiego w Ryczywole — etap II.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument pmzetwy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji zea

wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuymagania ogoélne, wspélne dla robotedpgh nizej wymienionymi

szczegotowymi specyfikacjami technicznymi:

D-01.02.04  Rozbiérka elementow drog

D-02.00.01  Koryto wraz z profilowaniem i zagczaniem podia

D-04.05.01  Podbudowa z mieszankigzanej cementem

D-08.01.01  Ustawienie kraxnikow betonowych

D-05.03.23  Nawierzchnia z kostki brukowej betogjow

D-08.03.01  Betonowe obezechodnikowe

D-08.02.02  Chodnik z kostki betonowej

D-03.02.01  Pionowa regulacja studni i zaworéw

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w ST wymienione ponej okrélenia naley rozumie w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, néghcy budynkiem, stanowty catag¢ techniczno-aytkowa (droga) albo

jego cz:s¢ stanowdca odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiedostowy, korpus ziemny, qzet).

1.4.2 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony dbuudab postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wrazszelkimi

urzadzeniami technicznymi zawzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.3. Dziennik budowy - zeszyt z ponumerowanymi stronampatrzony piecgia organu wydajcego, wydany zgodnie z

obowigzujacymi przepisami, stanowgy urzdowy dokument przebiegu robét budowlanychzsty do notowania zdarze

i okoliczndsci zachodzcych w toku wykonywania robét, rejestrowania dokeapych odbioréow robét, przekazywania

polecdi i innej korespondenciji technicznej paweizy Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawé projektantem.

1.4.4. Inzynier/Kierownik projektu - osoba wymieniona w dahykontraktowych (wyznaczona przez Zamawgago, o

ktérej wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawcajpowiedzialna za nadzorowanie rob6t i administraean

kontraktem.

1.4.5. Jezdnia - ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdoéw.

1.4.6. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwapowaniona do kierowania robotami i do

wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji koktua

1.4.7. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lulbahikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju iap@s

dziehcymi jezdnie.

1.4.8. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzciwaz ze sposobem ich pokenia.

1.4.9. Koryto - element uformowany w korpusie drogowyntceu utezenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.10.Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badzey zaakceptowane przez Zamauwdago, niezbdne do

przeprowadzenia wszelkich badigpréb zwazanych z ocenjakaosci materiatéw oraz robét.

1.4.11.Materiaty - wszelkie tworzywa niegdne do wykonania robdt, zgodne z dokumentapyojektova i

specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przeyriera/Kierownika projektu.

1.4.12.Nawierzchnia - warstwa lub zesp6t warstwzghych do przejmowania i rozktadania oly@n od ruchu na podie

gruntowe i zapewniagych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwa $cieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana heepaio oddzialywaniu ruchu i czynnikéw
atmosferycznych.

b) Podbudowa zasadnicza - gérnasézpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me ona
skladd si¢ z jednej lub dwoch warstw.

¢) Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu unietiwdienia przenikania cgstek drobnych gruntu do warstwy
nawierzchni leacej powyze;.

1.4.13.Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi lub

obiektu mostowego.

1.4.14.Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pasrehu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i

Zwigzanych z ni urzadzeh oraz drzew i krzewOw. Pas drogowy imorowniez obejmowa teren przewidziany do

rozbudowy drogi i budowy uarlzeh chronicych ludzi isrodowisko przed ugiliwosciami powodowanymi przez ruch na

drodze.

1.4.15.Pobocze - eg¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjazadw, umieszczenia wdzeir organizacii i

bezpieczastwa ruchu oraz do ruchu pieszychzsta jednoczéie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.16.Polecenie Inyniera/Kierownika projektu - wszelkie poleceniagkazane Wykonawcy przezzimiera/Kierownika

projektu, w formie pisemnej, dotymze sposobu realizacji robét lub innych sprawazanych z prowadzeniem budowy.
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1.4.17.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizydagdaca autorem dokumentacji projektowej.
1.4.18.Przetargowa dokumentacja projektowa -e$éz dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizac
charakterystyk i wymiary obiektu kdacego przedmiotem robot.
1.4.19.Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ichidio(przedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich wykonania.
1.4.20.Teren budowy - teren ud@pniony przez Zamawiagego dla wykonania na nim robdt oraz inne miejsca
wymienione w kontrakcie jako twogee czs¢ terenu budowy.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkowykonanych rob6t, bezpiearswo wszelkich czynnigi na terenie budowy,
metody uyte przy budowie oraz za ich zgodhaz dokumentagj projektove, ST i poleceniami lzyniera/Kierownika
projektu.
1.5.1.Przekazanie terenu budowy
Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych prze&aWykonawcy teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i adisiracyjnymi, lokalizagj i wspétrzdne reperéw, dziennik
budowy oraz dokumentacprojektovg z ST. Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzidthaa ochrorn przekazanych mu
punktéw pomiarowych do chwili odbioru ostatecznegb6t. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjiy&dNawca
odtworzy i utrwali na wlasny koszt.
1.5.2.Dokumentacja projektowa
Dokumentacja projektowa ¢Hzie zawierd rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazgmodanym w
szczego6towych warunkach umowy.
1.5.3.Zgodna¢ robot z dokumentagjprojektovg i ST
Dokumentacja projektowa, ST i wszystkie dodatkove&uwmenty przekazane Wykonawcy przezyimera/Kierownika
projektu stanowd cze$¢ umowy, a wymagania okilene w chaby jednym z nich g obowizujace dla Wykonawcy tak
jakby zawarte byty w calej dokumentacji. W przypadkozbienosci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw
obowiazuje kolejnd¢ ich waznosci wymieniona w ogdélnych warunkach umowy. Wykonawida mae wykorzystywa
btedow lub opuszczew dokumentach, a o ich wykryciu winien natychmipstviadomé Inzyniera/Kierownika projektu,
ktéry podejmie decyzjo wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek. \&ypadku rozbignosci, wymiary podane na
pismie s wazniejsze od wymiar6w okéonych na podstawie odczytu ze skali rysunku. Wekzgswykonane roboty i
dostarczone materialyela zgodne z dokumentacprojektows i ST. Dane okrdone w dokumentacji projektowej i w ST
beda uwazane za wartii docelowe, od ktérych dopuszczalrgagichylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji.
Cechy materiatéw i elementow budowli maszykazywa& zgodnd¢ z okr&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech
nie mog przekraczé dopuszczalnego przedziatu tolerancji. W przypadidy materiaty lub roboty niegda w pehni
zgodne z dokumentacprojektows lub ST i wplynie to na niezadowadaj jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty
zostan zasgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykem@onownie na koszt Wykonawcy.
1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy
Wykonaweca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymasthiepcych obiektéw na terenie budowy,
w okresie trwania realizacji kontraktuz do zakaczenia i odbioru ostatecznego rob6t. Przed papietiem do robot
Wykonawca przedstawi lynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,gadniony z odpowiednim zagdem drogi
i organem zamgzapcym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpie@erobot w okresie trwania budowy. W
zaleznosci od potrzeb i pogpu robét projekt organizacji ruchu powinienétiya biezaco aktualizowany przez Wykonawc
Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projeldargzacji ruchu, wymaga kdorazowo ponownego zatwierdzenia
projektu. W czasie wykonywania robdt Wykonawca dosty, zainstaluje i dazie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzadzenia zabezpieczge takie jak: zapory,Swiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewgdajw ten sposob
bezpieczastwo pojazdow i pieszych. Wykonawca zapewni stadeuwki widocznéci w dzier i w nocy tych zapor i
znakdéw, dla ktérych jest to nieodzowne ze wddw bezpiecziéstwa. Wszystkie znaki, zapory i inne glizenia
zabezpieczare kxda akceptowane przezpniera/Kierownika projektu. Fakt przygtienia do robot Wykonawca obwiz
publicznie przed ich rozpoeziem w spos6b uzgodniony zzZymierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéeew
miejscach i iléciach okrélonych przez layniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnychktorych tre¢ bedzie
zatwierdzona przez hyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez Wykonawaev dobrym
stanie przez caty okres realizacji rob6t. Kosztezgilieczenia terenu budowy nie podlegaebdej zaptacie i przyjmuje gi
ze jest whczony w cen kontraktows. W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrddai
wyraznie oznakuje teren budowy, w sposob uzgodnionyzgriierem/Kierownikiem projektu. Wjazdy i wyjazdy erenu
budowy przeznaczone dla pojazdéw i maszyn paaguh przy realizacji robét, Wykonawca odpowiednznakuje w
sposo6b uzgodniony z zgnierem/Kierownikiem projektu.
1.5.5.0chronarodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowzek zné i stosowé w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy date ochronysrodowiska
naturalnego. Stosag sk do tych wymaga bedzie miat szczeg6iny wzgll nasrodki ostraznosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekdw wodnych pyitarbh substancjami toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

¢) mozliwoscia powstania pzaru.
1.5.6.0chrona przeciwp@rowa
Wykonawca kdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowej. Wykonawca dzzie utrzymywa, wymagany na
podstawie odpowiednich przepiséw sprawny sppzeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych oraz w maszynac
pojazdach. Materialy tatwopalnedy sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisazabezpieczone przed
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dostpem oséb trzecich. Wykonawcadzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpo&rem wywotanym jako
rezultat realizacji rob6t albo przez personel Wydkway.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktére w sposéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedn dopuszczone dozycia. Nie dopuszczasuzycia
materiatow wywotujpcych szkodliwe promieniowanie cggéniu wickszym od dopuszczalnego, olmego odpowiednimi
przepisami. Wszelkie materialy odpadowgyte do robot bda miaty aprobat technicza wydary przez uprawniom
jednostk, jednoznacznie okékajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatowsnadowisko. Materialy, ktoreas
szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie roboét, azpkaiczeniu robo6t ich szkodlivég zanika (np. materiaty pylaste) mpg
by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagechnologicznych wbudowania. z8 wymagaj tego odpowiednie
przepisy Wykonawca powinien otrzythagod: na wycie tych materiatbw od wigiwych organéw administracji
panstwowej. Jeeli Wykonawca uyt materiatébw szkodliwych dla otoczenia zgodnie sgeecyfikacjami, a ich aycie
spowodowato jakiekolwiek zagreniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamaeyaj

1.5.8.0chrona wlasnai publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrpoimstalacji na powierzchni ziemi i za wdzenia podziemne, takie jak ruragi, kable
itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadgcych wigcicielami tych uradzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu
przez Zamawiajcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zamiewtasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed
uszkodzeniem tych instalacji i wdzer w czasie trwania budowy. Wykonawca zobgeainy jest umigci¢c w swoim
harmonogramie rezemczasow dla wszelkiego rodzaju robo6t, ktére méyy¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji

i urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadérhzyniera/Kierownika projektu i wtadze lokalne o zamza
rozpoczcia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tyoBtalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi
Inzyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wladzaz tedzie z nimi wspotpracowat dostarczajwszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw. WykonaweaZie odpowiada za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi iaglzen podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyelprzez
Zamawiajcego. Jeeli teren budowy przylega do terendw z zabuglamieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowa
roboty w spos6b powodagy minimalne niedogodioi dla mieszkacéw. Wykonawca odpowiada za wszelkie
uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej wsiedztwie budowy, spowodowane jego dziatémp Inzynier/Kierownik
projektu kzdzie na bieaco informowany o wszystkich umowach zawartych pglry Wykonawg a wiacicielami
nieruchoméci i dotyczicych korzystania z wlaskoi i drog wewrtrznych. Jednale, ani Irzynier/Kierownik projektu ani
Zamawiajcy nie kedzie ingerowat w takie porozumienia, o ile nigdp one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w
warunkach umowy.

1.5.9.0graniczenie obgken osi pojazdow

Wykonawca kdzie stosowa sie do ustawowych ograniczenaciskdéw osi na drogach publicznych przy transiorc
materiatdw i wyposzenia na i z terenu rob6t. Wykonawca uzyska wszethkézhzdne zezwolenia i uzgodnienia od
wihasciwych wtadz, co do przewozu nietypowych wagowoulakdbw (ponadnormatywnych) i o kdym takim przewozie
bedzie powiadamiat liyniera/Kierownika projektu. trynier/Kierownik projektu mge polect, aby pojazdy niespetnigie
tych warunkéw zostalty uswie z terenu budowy. Pojazdy powogk§ nadmierne obgienie osiowe nie dila
dopuszczone ndwiezo ukaiczony fragment budowy w odlsie terenu budowy i Wykonawcaedzie odpowiadat za
naprave wszelkich robét w ten sposéb uszkodzonych, zgodmieleceniami layniera/Kierownika projektu.
1.5.10.Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot Wykonawcadkie przestrzedgaprzepisow dotycrych bezpiecaestwa i higieny pracy. W
szczegolnéci Wykonawca ma obowkek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w warunkach ergiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz niespetni@ych odpowiednich wymagasanitarnych. Wykonawca zapewni gdzie
utrzymywat wszelkie urgdzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spitzi odpowiedni odziez dla ochronyzycia i zdrowia
0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnid®izpieczéstwa publicznego. Uznaje esize wszelkie koszty
Zwigzane z wypetnieniem wymagjaokreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie i & uwzgkdnione w cenie
kontraktowe;j.

1.5.11.0chrona i utrzymanie robét

Wykonawca hkdzie odpowiadat za ochrenrobdt i za wszelkie materialy i wdzenia uywane do rob6t od daty
rozpoczcia do daty wydania potwierdzenia zakaenia robét przez myniera/Kierownika projektu. Wykonawcadizie
utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanigirmo by prowadzone w taki sposob, aby budowla
drogowa lub jej elementy byly w zadowaleym stanie przez caly czas, do momentu odbiorutextaego. Jé
Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymari® na polecenie khyniera/Kierownika projektu powinien
rozpocz¢ roboty utrzymaniowe nie @aiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowazany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wladze centralne i miejscowe ame przepisy,
regulaminy i wytyczne, ktéreasw jakikolwiek sposéb zwizane z wykonywanymi robotami ietizie w pelni
odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanfvwiedczas prowadzenia robét. Wykonawegldie przestrzegapraw
patentowych i bdzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszetkigymaga prawnych odnénie znakéw firmowych,
nazw lub innych chronionych praw w odniesieniu dozgtu, materiatéw lub urmzen uzytych lub zwazanych z
wykonywaniem robét i w sposob agty bedzie informowa Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniach,
przedstawiajc kopie zezwolg i inne odneéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty ppsiwvania, obcizenia i wydatki
wynikte z lub zwazane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowyckryge Wykonawca, z wygkiem przypadkéw,
kiedy takie naruszenie wyniknie z wykonania projelkib specyfikacji dostarczonej przezyniera/Kierownika projektu.
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1.5.13.Réwnowanos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotaiaekenkretne normy i przepisy, ktére spethimaj materiaty,
sprzt i inne towary oraz wykonane i zbadane robotydabobowhzywaé postanowienia najnowszego wydania lub
poprawionego wydania powotanych norm i przepiséwleo w warunkach kontraktu nie postanowiono inac2#j.
przypadku, gdy powotane normy i przepisymnstwowe lub odnosgsig do konkretnego kraju lub regionu, mpgy¢
réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapevao@jrowny lub wyszy poziom wykonania aipowotane normy lub
przepisy, pod warunkiem ich sprawdzenia i pisemnegtwierdzenia przez igniera/Kierownika projektu. Riice
pomidzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamikami musz by¢ doktadnie opisane przez Wykonawic
przeditaone Irzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14 Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost&doo znaczeniu geologicznym lub
archeologicznym odkryte na terenie budoveglduwazane za wlasrigé Zamawiajcego. Wykonawca zoboyzany jest
powiadomé Inzyniera/Kierownika projektu i pogbowa zgodnie z jego poleceniami.zé w wyniku tych polecg
Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w robotach, kynier/ Kierownik projektu po uzgodnieniu z
Zamawiagcym i Wykonawe ustali wydtizenie czasu wykonania robét i/lub wysékdkwoty, o ktdg nalery zwigkszye
cere kontraktova.

2. MATERIALY

2.1.Zrodba uzyskania materiatow

Przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek ermiatow przeznaczonych do rob6t, Wykonawca przedsta
Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia, czegétowe informacje dotygze proponowanegazrodia
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych matéw jak réwnie odpowiednieswiadectwa badalaboratoryjnych
oraz prébki materiatdw. Zatwierdzenie partii maativ z danegdrodia nie oznacza automatycznie,wszelkie materiaty
z danegozrodta uzyskaj zatwierdzenie. Wykonawca zobawany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze
materiaty uzyskane z dopuszczonegadta w sposob ggty spetniaj wymagania ST w czasie realizacji rob6t.

2.2. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostarprzez Wykonawe wywiezione z terenu budowy i zione w miejscu
wskazanym przez gyniera/Kierownika projektu. 38 Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy naycie tych
materiatdbw do innych robot, hite dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tychterialtdw zostanie odpowiednio
przewartdciowany (skorygowany) przez dgniera/Kierownika projektu. Kaly rodzaj rob6t, w ktérym znajdujsie nie
zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykonawckomyje na wlasne ryzyko, ligg sk z jego nieprzyjciem,
usuniciem i niezaptaceniem

2.3. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyedlio czasu, gdydola one uyte do robot, byly zabezpieczone
przed zanieczyszczeniami, zachowaty swjakos¢ i wkasciwosci i byty dostpne do kontroli przez hyniera/Kierownika
projektu. Miejsca czasowego sktadowania materialdatla zlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z laynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem baglow miejscach zorganizowanych przez
Wykonawe: i zaakceptowanych przezzyniera/Kierownika projektu.

3. SPRZET

Wykonaweca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgii, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu rkoja
wykonywanych robét. Spex uzywany do robét powinien ldyzgodny z ofest Wykonawcy i powinien odpowiadgpod
wzgledem typéw i ilgci wskazaniom zawartym w ST, zaakceptowanym przezniera/Kierownika projektu; w
przypadku braku ustalew wymienionym wyej dokumencie, spgt powinien by uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Liczba i wydajib sprztu powinny gwarantowa przeprowadzenie rob6t, zgodnie z
zasadami oki&onymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniaktiyniera/ Kierownika projektu. Spegk bedacy
whasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma byutrzymywany w dobrym stanie i gotowed do pracy.
Powinien by zgodny z normami ochronyyodowiska i przepisami dotygzymi jego uytkowania. Wykonawca dostarczy
Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw paerdzapcych dopuszczenie sptn do wytkowania i bada
okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisdfgkonawca kdzie konserwowasprzt jak réwniez naprawig lub
wymienia sprzt niesprawny. Jeli dokumentacja projektowa lub ST przewiglujozliwo$¢ wariantowego ycia sprztu
przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadonyhiera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze wybonryska
jego akceptagj przed uyciem sprztu. Wybrany spra, po akceptacji layniera/Kierownika projektu, nie mie by
pézniej zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek spyzmaszyny, urazenia i nargdzia nie gwarantage zachowania
warunkow umowy, zostarprzez Irtyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i ni@puszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigtodkéw transportu, ktére nie wptymiekorzystnie na jako
wykonywanych robét i wisciwosci przewaonych materiatéw. Liczbasrodkédw transportu powinna zapewfia
prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami dkreymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazanidohyniera/ Kierownika
projektu, w terminie przewidzianym umawPrzy ruchu na drogach publicznych pojazdyabspetni@ wymagania
dotyczice przepisbw ruchu drogowego w odniesieniu do dommanych naciskbw nas$oi innych parametrow
technicznych. Srodki transportu niespetnigie tych warunkéw mag byé dopuszczone przez dyniera/Kierownika
projektu, pod warunkiem przywrdcenia stanu pienggm uytkowanych odcinkow drog na koszt Wykonawcy.
Wykonawca kdzie usuwé na bieaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczeniakagzenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdactedmu budowy.
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5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rabgidnie z warunkami umowy oraz za jékaastosowanych
materiatéw i wykonywanych robét, za ich zgodhia dokumentaaj projektova, wymaganiami ST, projektem organizacji
robot opracowanym przez Wykonagveraz poleceniami kryniera/Kierownika projektu. Wykonawca jest odpovaidny
za stosowane metody wykonywania robét. Wykonawcst mdpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i
wyznaczenie wysokmi wszystkich elementéw rob6t zgodnie z wymiaramizégdnymi okreélonymi w dokumentaciji
projektowej lub przekazanymi naspiie przez layniera/Kierownika projektu. BHy popetnione przez Wykonawav
wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostamisunete przez Wykonawgena wilasny koszt, z wyfkiem, kiedy dany lad okaze
sig skutkiem btdu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy &mipiprzez layniera/ Kierownika projektu.
Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wyscikprzez Irzyniera/ Kierownika projektu nie zwalnia Wykonawcy
od odpowiedzialnézi za ich dokladn&. Decyzje Imyniera/Kierownika projektu dotyaze akceptacji lub odrzucenia
materiatdw i elementéw robdtetla oparte na wymaganiach okienych w dokumentach umowy, dokumentacji
projektowej i w ST, a tate w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu declgjiynier/Kierownik projektu uwzgidni
wyniki bada materiatébw i robét, rozrzuty normalnie wgstiace przy produkcji i przy badaniach materiatéw,
doswiadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptywagie na rozwzamn kweste. Polecenia
Inzyniera/Kierownika projektu powinny By wykonywane przez Wykonawc w czasie okrdonym przez
Inzyniera/Kierownika projektu, pod gtba zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego tyfoduniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakoéci rob6t

Celem kontroli robot &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zalazom jakas¢ robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za petkontrok roboét i jakdci materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni system
kontroli, wlaczapc personel, laboratorium, sptz zaopatrzenie i wszystkie adzenia niezidne do pobierania prébek i
bada materialdw oraz robot. Przed zatwierdzeniem systéwwntroli Inzynier/Kierownik projektu mge zaadat od
Wykonawcy przeprowadzenia badav celu zademonstrowanige poziom ich wykonywania jest zadowalyy.
Wykonawca kdzie przeprowadZapomiary i badania materialdw oraz rob6t zstatliwoscia zapewniajca stwierdzenie,
ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartyndokumentacji projektowej i ST. Minimalne wymagacia do
zakresu badai ich czstotliwos¢ &3 okreslone w ST, normach i wytycznych. W przypadku, gdg mostaty one tam
okreslone, Inzynier/ Kierownik projektu ustali jaki zakres konlirfest konieczny, aby zapewnwykonanie robét zgodnie z
umowy. Wykonawca dostarczy gnierowi/Kierownikowi projektuswiadectwa,ze wszystkie stosowane wgdzenia i
sprzt badawczy posiad@jwazna legalizacg, zostaly prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglayymaganiom norm
okreslajacych procedury bada Inzynier/Kierownik projektu bdzie mie€ nieograniczony dogp do pomieszcze
laboratoryjnych, w celu ich inspekcji.dynier/Kierownik projektu bdzie przekazywaWykonawcy pisemne informacje o
jakichkolwiek niedocignieciach dotyczcych uradzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy
personelu lub metod badawczychzeleniedocagniecia te leda tak powane, ze mog wptyna¢ ujemnie na wyniki bada
Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymaygie do robo6t badanych materiatéw i dépiuje do wycia dopiero
wtedy, gdy niedoagniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zosiarsunéte i stwierdzona zostanie odpowiednia jako
tych materiatéw. Wszystkie koszty zygane z organizowaniem i prowadzeniem lhaahateriatéw ponosi Wykonawca.

6.2. Pobieranie probek

Probki keda pobierane losowo. Zalecagsstosowanie statystycznych metod pobierania prébplrtych na zasadzige
wszystkie jednostkowe elementy produkcji mpolgy¢ z jednakowym prawdopodoliistwem wytypowane do badla
Inzynier/Kierownik projektu bhdzie mi€ zapewnion mazliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek. Pojemniki do pobiéman
probek legda dostarczone przez Wykonagviczatwierdzone przez kyniera/Kierownika projektu. Prébki dostarczone prze
Wykonawe; do badéa wykonywanych przez kyniera/Kierownik projektu &da odpowiednio opisane i oznakowane, w
spos6b zaakceptowany przezzyniera/Kierownika projektu. Na zlecenie zymiera/Kierownika projektu Wykonawca
bedzie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatéw, ktére hudatpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane
materialy nie zostanprzez Wykonawg usuntte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodatikch bada pokrywa
Wykonaweca tylko w przypadku stwierdzenia usterelgraeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamauggj

6.3. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryt przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @digp, gdy normy nie obejmuj
jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosowazna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakcepte
przez Irryniera/ Kierownika projektu. Przed przysteniem do pomiarow lub bafiaWykonawca powiadomi kyniera/
Kierownika projektu o rodzaju, miejscu i terminierpiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub baalaykonawca
przedstawi na pmie ich wyniki do akceptacji ltyniera/ Kierownika projektu.

6.4. Raporty z bada

Wykonawca kdzie przekazywa Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wikami bada. Wyniki bada
(kopie) kxda przekazywane trynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedt dostarczonego przez niego wzoru
lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.5. Badania prowadzone przez lzyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokongmia kontroli, pobierania prébek i badania matériatv miejscu
ich wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i producenaterialtdbw powinien udzi€li mu niezlgdnej pomocy.
Inzynier/Kierownik projektu, dokonag weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonegzgz Wykonawe, poprzez
migdzy innymi swoje badania,ctzie ocenid zgodnd¢ materiatldw i rob6t z wymaganiami ST na podstawimikow
wlasnych bada kontrolnych jak i wynikow bada dostarczonych przez WykonagvcInzynier/Kierownik projektu
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powinien pobieré& probki materiatéw i prowadéibadania niezaimie od Wykonawcy, na swoéj koszt.zét wyniki tych

bada wykaza, ze raporty Wykonawcyssniewiarygodne, to lkynier/Kierownik projektu oprze siwytacznie na wkasnych

badaniach przy ocenie zgoded materialdw i robot z dokumentacprojektows i ST. Maze réwnie. zleck, sam lub

poprzez Wykonawg przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych hadéezalenemu laboratorium. W takim

przypadku catkowite koszty powtérnych lub dodatkotvybada i pobierania prébek poniesione zostaprzez

Wykonawe.

6.6. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mge dopyci¢ do wycia tylko te materialy, ktére posiadaj

1. certyfikat na znak bezpiedmtwa wykazujcy, ze zapewniono zgods&é z kryteriami technicznymi oké®nymi na

podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych erazciwych przepiséw i dokumentéw technicznych,

2. deklaragj zgodndci lub certyfikat zgodnéci z Polskk Normg lub aprobat techniczm, w przypadku wyrobow, dla

ktérych nie ustanowiono Polskiej Normyz@h nie s objete certyfikacy okreslona w pkt 1 i ktére spetniajwymogi ST.

W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumengywsymagane przez ST, k@a partia dostarczona do rob&dbie

posiadé te dokumenty, oki&ajace w sposéb jednoznaczny jej cechy. Produkty praéomye musz posiada ww.

dokumenty wydane przez producenta, a w razie poyrzeoparte wynikami badawykonanych przez niego. Kopie

wynikow tych bada beda dostarczone przez Wykonagvtnzynierowi/Kierownikowi projektu. Jakiekolwiek mataty,

ktore nie spetniajtych wymaga beda odrzucone.

6.7. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnypovgazujacym Zamawiagcego i Wykonawe w okresie od

przekazania Wykonawcy terenu budowy dada okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidtnaa prowadzenie dziennika

budowy zgodnie z obowuzujacymi przepisami spoczywa na Wykonawcy. Zapisy wedriku budowy bda dokonywane

na biegaco i keda dotyczy¢ przebiegu robdét, stanu bezpiengiva ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarctepny

budowy. Kady zapis w dzienniku budowybtzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonatésaap

Zz podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowisk&l®wego. Zapisy dla czytelne, dokonane trwaltechnila, w

porzadku chronologicznym, bezpednio jeden pod drugim, bez przerw. a€alone do dziennika budowy protokoty i inne

dokumenty khda oznaczone kolejnym numerem gnika i opatrzone dati podpisem Wykonawcy i lkyniera/

Kierownika projektu.

Do dziennika budowy naly wpisywa w szczegolngci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

- terminy rozpocgcia i zakdiczenia poszczegolnych elementow robdét,

— przebieg robdét, trudrai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przymgyprzerw w robotach,

— uwagi i polecenia lzyniera/Kierownika projektu,

— daty zaradzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbioréw rob6t zanik@jch i ulegagcych zakryciu, cgiciowych i ostatecznych odbioréw robét,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania rob6t podlegggh ograniczeniom lub wymaganiom
szczegoblnym w zwizku z warunkami klimatycznymi,

- dane dotycace czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robét,

- dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowsglabprzeditaone Irzynierowi/Kierownikowi

projektu do ustosunkowaniaesiDecyzje lryniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika bwg Wykonawca

podpisuje z zaznaczeniem ich penyp lub zagciem stanowiska. Wpis projektanta do dziennika bwdmbliguje

Inzyniera/Kierownika projektu do ustosunkowania. $Projektant nie jest jednak stgpmmowy i nie ma uprawniedo

wydawania poleaeWykonawcy robét.

(2) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnblub certyfikaty zgodné&i materialdw, orzeczenia o jad@ materiatow,

recepty robocze i kontrolne wyniki bada Wykonawcy lgda gromadzone w formie uzgodnionej z

Inzynierem/Kierownikiem projektu. Dokumenty te stangwgiahczniki do odbioru rob6t. Winny kyudostpnione na

kazde zyczenie lrtyniera/Kierownika projektu.

(3) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczaggidwniez:

a) pozwolenie na realizaggadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

c) protokoty odbioru robét,

d) protokoty z narad i ustate

e) korespondengjna budowie.

(4) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy d&a przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiedzabezpieczonym. Zagifie

ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowoduje jegdyohmiastowe odtworzenie w formie przewidzianegvpem.

Wszelkie dokumenty budowyetla zawsze dogpne dla liyniera/Kierownika projektu i przedstawiane do eyl na

zyczenie Zamawiarego.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar robét bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokotacy projektovy i ST, w
jednostkach ustalonych w kosztorysie. Obmiaru ratgkonuje Wykonawca po powiadomieniwzyniera/Kierownika
projektu o zakresie obmierzanych robét i termirbengaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminenkikidwiek bfad lub
przeoczenie (opuszczenie) wéibiach podanych wlepym kosztorysie lub gdzie indziej w ST nie zwallVykonawcy od
obowiazku ukaczenia wszystkich robot. Bdne dane zostarpoprawione wg instrukcji lryniera/Kierownika projektu na
pismie.

7.2. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rob6tdab zaakceptowane przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Ueglzenia i sprat pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvelezeli urzadzenia
te lub sprzt wymagaj bada atestujcych to Wykonawca duzie posiada wazne swiadectwa legalizaciji. Wszystkie
urzadzenia pomiaroweddla przez Wykonaweg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie triaanbdét.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich ST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:

a) odbiorowi robét zanikagcych i ulegajcych zakryciu,

b) odbiorowi czsciowemu,

c) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdpi jakosci wykonywanych robot, ktére w
dalszym procesie realizacji ulegmakryciu. Odbiér robét zanikgych i ulegajgcych zakryciu bdzie dokonany w czasie
umazliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bemdwania ogélnego pagiu robét. Odbioru robot
dokonuje Iynier/Kierownik projektu. Gotowdt danej czsci robdt do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem demizika
budowy i jednoczesnym powiadomienienzyniera/Kierownika projektu. Odbiéredzie przeprowadzony niezwtocznie,
nie p&niej jednak nt w ciagu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikaokwydi powiadomienia o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu. Jakéi ilos¢ robot ulegaicych zakryciu ocenia ftynier/Kierownik projektu na podstawie
dokumentéw zawieragych komplet wynikéw bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pagiaw
konfrontacji z dokumentagijprojektows, ST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci robét. Odbioru cgciowego robét dokonuje sivg
zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odhioldt dokonuje Iaynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbiér ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzetatpgo wykonania rob6t w odniesieniu do ichidi jakasci i wartcsci.
Catkowite zakaéczenie robét oraz gotowé do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez Wykonagvavpisem do
dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem mane o tym fakcie layniera/Kierownika projektu. Odbior
ostateczny rob6t nagi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, ditzod dnia potwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu zakezenia rob6t i przycia dokumentdéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2. i0db
ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaczona pEZammawiajcego w obecnii Inzyniera/Kierownika projektu i
Wykonawcy. Komisja odbieraga roboty dokona ich oceny jadaiowej na podstawie przedionych dokumentow,
wynikéw bada i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoowykonania robot z dokumentagprojektowa i ST. W toku
odbioru ostatecznego robét komisja zapozrazsiealizacy ustalé przyjetych w trakcie odbioréw robét zanikaiych i
ulegapcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania ralmipetniagcych i robét poprawkowych. W przypadkach
niewykonania wyznaczonych robo6t poprawkowych lutbato uzupetniagicych w warstwie scieralnej lub robotach
wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czydooi ustali nowy termin odbioru ostatecznego. W ypadku
stwierdzenia przez komisjze jaka¢ wykonywanych robdt w poszczegolnych asortymentaigiznacznie odbiega od
wymaganej dokumentagjprojektova i ST z uwzgtdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wplywu na cechy
eksploatacyjne obiektu i bezpieéagévo ruchu, komisja dokona pgter, oceniagc pomniejszog wartas¢ wykonywanych
robot w stosunku do wymagygrzyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostadgm robdt jest protokdt odbioru ostatecznego trobd
sporadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawgapo. Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zolzamy
przygotowd nastpujace dokumenty:

1. dokumentagj projektova podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkgyesli zostata sporadzona w trakcie
realizacji umowy,

specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentéwavyri ew. uzupetniajce lub zamienne),

recepty i ustalenia technologiczne,

dzienniki budowy (oryginat),

wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafl@ oznaczé laboratoryjnych, zgodne z ST,

deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodnéri wbudowanych materiatow zgodnie z ST,

ocgrwLN
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7. rysunki (dokumentacje) na wykonanie ew. robét taysmcych (np. na przetenie linii telefonicznej, energetycznej,
gazowej, éwietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazamych robét wicicielom uradzen,

8. geodezyjn inwentaryzagj powykonawca robot,

9. kopie mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawcze;.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wgdem przygotowania dokumentacyjnego nigldgotowe do odbioru

ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego roWftzystkie

zaradzone przez komigj roboty poprawkowe lub uzupetnigp hpda zestawione wg wzoru ustalonego przez

Zamawiagcego. Termin wykonania robdt poprawkowych i robapetniagcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanydidrawizanych z usurciem wad stwierdzonych przy odbiorze

ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjny@dbiér pogwarancyjny dmzie dokonany na podstawie oceny

wizualnej obiektu z uwzgtinieniem zasad opisanych w punkcie 8.4 ,Odbiértestay robot”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia og6lne

Podstaw pfatnaci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaza jednost§ obmiarows ustalorm dla danej

pozycji kosztorysu. Dla pozycji kosztorysowych wyimmych ryczattowo podstamptatngci jest warté¢ (kwota) podana

przez Wykonawe w danej pozycji kosztorysu. Cena jednostkowa lwmtla ryczattowa pozycji kosztorysowegdrie

uwzgkdnia¢ wszystkie czynngi, wymagania i badania sktadeg st na jej wykonanie, okéone dla tej roboty w ST i w

dokumentacji projektowej. Ceny jednostkowe lub kymgiczattowe robot &da obejmowé:

— robocizrg bezpdredni wraz z towarzysgymi kosztami,

- wartaé¢ zwzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymoayaewentualnych ubytkéw i transportu na teren
budowy,

— wartcs¢ pracy sprgtu wraz z towarzysgymi kosztami,

— koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

— podatki obliczone zgodnie z obawaujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie najewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogoine D-00.00.00

Koszt dostosowaniagdo wymaga warunkéw umowy i wymagaogoinych zawartych w D-00.00.00 obejmuje wszystkie

warunki okrdlone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione vztagsie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania ew. objazdéw/przejazdow i orgagiizruchu obejmuije:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instijami projektu organizaciji
ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczenlanpii projektu Ireynierowi/Kierownikowi projektu i
wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnieynikajacych z posipu robét,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowanidwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,

(c) optaty/dziepawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukcg tymczasowej nawierzchni, chodnikow, barier, oznedi

(f) tymczasow przebudow urzadzen obcych.

Koszt utrzymania ew. objazdéw/przejazdow i orgagjizaichu obejmuje:

(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowgionowych, poziomych, bariegwiatet,

(b) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji ew. objazdéw/przejazdéw i orgarégauchu obejmuje:

(a) usunkcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz 2016r., poz. 290 ze zm.).

2. Zarzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa@01 r. w sprawie dziennika budowy, manta rozbiorki oraz
tablicy informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidziiipz. U. z 2015r., poz. 460 ze zm.).

D-01.02.04 ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej \S% wymagania ogolne dotygze wykonania i odbioru robét
drogowych przy realizacji zadania pnPoprawa infrasruktury drogowej poprzez przebudeowchodnika
ul. Marcinkowskiego w Ryczywole — etap II.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument @irgetwy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji dthwymienionych
w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t aganych z rozbiérk nawierzchni z kostek
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i ptytek betonowych oraz z betonu, rozhiérki podbwgt z chudego betonu, rozbidrki kresmikéw, opornikdéw i obrzey
betonowych na fawackhwirowych lub betonowych wraz z wywozem gruzu naegits¢ do 5km i utylizacj - zakres rob6t
zgodny z przedmiarami.
1.4. Okredlenia podstawowe
Stosowane okgtenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defirinji
podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoine”.
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygze robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdélne”.
2. MATERIALY
Nie wysepuja.
3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotycgce sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoéine”.
3.2. Sprat do rozbiorki
Do wykonania robot zwzanych z rozbiérk elementéw drég mi@ by wykorzystany sprg podany poriej, lub inny
zaakceptowany przezdyniera:
- koparko-tadowarki,
- pity spalinowe do eicia asfaltu,
- mioty udarowe,
- samochody erarowe,
- szpadle, topaty, kilofy, tomy itp.
4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrajé
4.2. Transport materiatéw z rozbiérki
Materiat z rozbiérki mena przewoz dowolnymsrodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-00@Q/Mymagania ogdlne”.
5.2. Wykonanie robo6t rozbiérkowych
Rozbidrlke mozna wykonyw& mechanicznie lubecznie w sposob okéony w ST lub przez liyniera. Miejsca powstate
po rozbidrce powinny kytymczasowo zabezpieczone. W szczeginoalezy zapobiec gromadzeniuesi nich wody
opadowej.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.
6.2. Kontrola jakosci robot rozbiérkowych
Kontrola jakaci rob6t polega na wizualnej ocenie komplétiavykonanych robo6t rozbidrkowych.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-00.00/0@magania ogolne”.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarowy robét zwizanych z rozbiérkjest - nf (metr kwadratowy), rh(metr szécienny) i m - (metr), a dla
wywozu nt - (metr szécienny).
8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.0Q/magania ogdéline”.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotyaeze podstawy ptatrsai podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.
9.2. Ceny jednostek obmiarowych
Cena wykonania robot obejmuje:
- wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiérki,
- rozbiérka,
- zaladunek i wywiezienie materiatow z rozbiorki,
- wyréwnanie podioa po wykonanej rozbiérce,
ew. uporadkowanie terenu, na ktorym byt sktadowany ew. niakerrozbiorki.
10 PRZEPISY ZWIAZANE
1. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkika zagszczenia gruntu.

D-02.00.01 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAG ESZCZANIEM PODLO ZA
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS& wymagania ogo6lne dotygze wykonania i odbioru robot
drogowych przy realizacji zadania pnPoprawa infrastruktury drogowej poprzez przebudowchodnka
ul. Marcinkowskiego w Ryczywole — etap II.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) o by¢ stosowana jako dokument przetargowy i kontrakt@mgy zlecaniu i realizacji
robot na drogach.

1.3. Zakres robo6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycasad prowadzenia robét zwanych z wykonaniem koryta pod
konstrukcg nawierzchni zjazdéw i chodnikéw (wykopu wraz z woaem urobku na odlegié do 5km w miejsce
wskazane przez Inwestora) wraz z profilowaniengegaczaniem podia - zakres robét zgodny z przedmiarem.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definiciamoganymi w ST D-
00.00.00 ,Wymagania ogolne”

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”

2. MATERIALY

Nie wysepuja.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”

3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania pod# powinien wykazé&sie mozliwoscia korzystania z
nastpujacego spretu:

— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywanitskich koryt),

- malych walcéw statycznych, wibracyjnych lub ptytaracyjnych.

Stosowany spkg nie maze spowodowé niekorzystnego wptywu na wieiwosci gruntu podiaa.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidnajo

4.2. Transport materiatéw

Ogolne wymagania dotygee transportu materiatdw podano w ST D-00.00.00 pvdgania ogélne”

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w ST D-00MQMymagania ogolne”

5.2. Warunki przystapienia do robd6t

Wykonawca powinien przygpi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i z@gczenia podtma bezpérednio przed
rozpoczciem robot zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Warrejsze przysipienie do wykonania koryta oraz
profilowania i zagszczania podim, jest maliwe wytacznie za zgod Inzyniera, w korzystnych warunkach
atmosferycznych. W wykonanym korycie oraz po wypoafanym i zagszczonym podteu nie mae odbywé sig ruch
budowlany, niezwizany bezpérednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniarita w planie i profilu powinny hywczeniej przygotowane. Paliki
lub szpilki naley ustawid@ w osi drogi i w redach rownolegtych do osi drogi lub w inny sposélakzaptowany przez
Inzyniera. Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinmoeazliwia¢ nacagniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robot
w odstpach nie wgkszych nk co 10 metréw. Rodzaj spitel, a w szczegolrgi jego moc naley dostosowéa do rodzaju
gruntu, w ktérym prowadzoney soboty i do trudnéci jego odspojenia. Koryto moa wykonywé recznie, gdy jego
szerokd¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyklagosaerzeniach lub w przypadku robét o matym zaéres
Sposéb wykonania musi bygaakceptowany przeziyniera. Grunt odspojony w czasie wykonywania kopaavinien by
wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentacjigktmwej i ST, tj. wbudowany w nasyp lub odwieziomy odktad w
miejsce wskazane przezzymiera. Profilowanie i zagzczenie podia naley wykona zgodnie z zasadami okfenymi
w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podiaa

Przed przysipieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysic#2o oczyszczeniu
powierzchni podiva naley sprawdzé, czy istniejce rzdne terenu umdiwiaja uzyskanie po profilowaniu
zaprojektowanych edinych podida. Zaleca si, aby rzdne terenu przed profilowaniem byly 0 co najmniembwyzsze
niz projektowane radne podiga. Jeeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystija zanizenia poziomu w podiai
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinigsukhnic podiaze na gtbokas¢ zaakceptowanprzez Irzyniera,
dowiez¢ dodatkowy grunt spetnigly wymagania obowkzujace dla goérnej strefy korpusu, w $t koniecznej do
uzyskania wymaganych ganych wysokeéciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartei wskanika zagszczenia,
okreslonych w tablicy 1. Do profilowania podta mana stosowé réwniarki. Sciety grunt powinien b§ wykorzystany w
robotach ziemnych lub w inny spos6b zaakceptowarzgzp Irzyniera. Bezpérednio po profilowaniu podi@a naley
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przystpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podica naley kontynuowa do osagniecia wskanika zagszczenia nie
mniejszego od podanego w tablicy 1. Wakilk zag:szczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 .
Tablica 1. Minimalne wartei wskaznika zagszczenia podiaa (Iy)

Warstwa Minimalna wartg |
dla:
Gorna warstwa o gruléoi 20 cm 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm od powierzchni pogio 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgry podiaze uniemaliwia przeprowadzenie badania zagczenia,
kontroke zagszczenia nalyy oprz€ na metodzie obgien ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtérny modut
odksztatcenia podim wedtug BN-64/8931-02 . Stosunek wtérnego i pienego modutu odksztatcenia nie powinien
przekraczé 2,2. Wilgotng¢ gruntu podtaa podczas zagzczania powinna liyréwna wilgotndci optymalnej z tolerangj
od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podia

Podiae (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno kiyutrzymywane w dobrym stanie.zédi po wykonaniu
robét zwhzanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@ nasipi przerwa w robotach i Wykonawca nie przyst
natychmiast do uktadania warstw nawierzchni, to ip@m on zabezpieczypodtaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na
przyktad przez rozigenie folii lub w inny sposdb zaakceptowany przezyhiera. Jeeli wyprofilowane i zagszczone
podiaze ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukiladakidejnej warstwy ména przysipi¢c dopiero po jego
naturalnym osuszeniu. Po osuszeniu pzalfiozynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykorariezlgdnych napraw.
Jezeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgavykona on na wkasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdéine”

6.2. Badania w czasie robot

6.2.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotycacych cech geometrycznych i zsgczenia koryta i wyprofilowanego
podiaza podaje tablica 2.

Tablica2.  Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow wykonanego koryta i wyprofilowanego pma

Lp. Wyszczegoblnienie bada pomiarow Minimalna cgstotliwos¢ bada i pomiarow
1 | Szeroké¢ koryta 10 razy na chodniku oraz 1 raz nadken zjezdzie
2 | Spadki poprzeczne 10 razy na chodniku oraz had=adym zjedzie
3 | Zagiszczenie, wilgotn& gruntu podiea wg wskaza Inzyniera

6.2.2.Szerokaé¢ koryta (profilowanego podia)

Szerokdc¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ si¢ od szerokéci projektowanej o wecej niz +10cm i -5¢cm.
6.2.3.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padipowinny by zgodne z dokumentacprojektows z tolerancy + 0,5%.
6.2.4.Zagzszczenie koryta (profilowanego podé)

Wskaznik zag:szczenia koryta i wyprofilowanego podéo okr&lony wg BN-77/8931-12 nie powinien Bymniejszy od
podanego w tablicy 1. dejako kryterium dobrego za&gzczenia stosujeesporéwnanie wartei modutdw odksztatcenia,
to wartaé¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztédceokr&lonych zgodnie z normBN-64/8931-02 nie
powinna by wieksza od 2,2. Wilgotri¢ w czasie zagszczania naley bad& wedlug PN-B-06714-17. Wilgotié gruntu
podiaza powinna b§ réwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady posgpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podiaa)

Wszystkie powierzchnie, ktdre wykazuyigcksze odchylenia cech geometrycznych od €&rg/ch w punkcie 6.2 powinny
by¢ naprawione przez spulchnienie dehgikasci co najmniej 10cm, wyrGwnanie i powtdrne gszrzenie. Dodanie
nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej wargésiyniedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogllne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-00.00/0@magania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryieofilowania z zagszczaniem podia

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru robét podano w ST D-00.0(M@@magania ogélne”. Roboty uznajessia wykonane zgodnie z
dokumentacja projektow ST i wymaganiami lzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg
punktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrsgi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 frkoryta obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
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- wykonanie wykopu z zatadunkiem gruntusnadki transportowe i odwiezienie na odktad,
— profilowanie dna koryta/podia,
- zagszczenie,
— utrzymanie koryta,
— przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclzmigj.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébekgrun

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. ©@zaaie wilgotnéci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie toooldksztatcenia nawierzchni

podatnych i podiza przez obaizenie ptyh

BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar résenoawierzchni planografem i tat
BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkiéka zagszczenia gruntu

S

D-04.05.01 PODBUDOWA Z MIESZNAKI ZWI AZANEJ CEMENTEM

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS& wymagania ogolne dotygze wykonania i odbioru robot
drogowych przy realizacji zadania pnPoprawa infrastruktury drogowej poprzez przebudowhodnika
ul. Marcinkowskiego w Ryczywole — etap II.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jakcud@nt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu alieacji robot
wymienionych punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robdt awanych z wykonaniem warstwy
podbudowy dla nawierzchni chodnika z mieszankiazemej cementem CBGM o wytrzymééd na sciskanie klasa C
1,5/2, grubé&¢ warstwy po zagszczeniu 10cm oraz warstwy podbudowy na zjazdadtieszanki C 5/6 (chudy beton)
grubas¢ warstwy po zagszczeniu 20cm wraz z péginach piaskiem i wod — zakres rob6t zgodny z przedmiarem.
Wszelkie wysipienia w ST i dokumentacji projektowe]j dot. ,grurdtabilizowanego cementem” najetraktowa jako
tozsame z okrdeniem ,mieszanka zwzana cementem (CBGM)".

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja gruntdw cementem — proces technologicpolegajcy na zmieszaniu rozdrobnionego gruntu z
optymalny iloscia cementu i wody oraz zasgczeniu takiej mieszanki, ktérej wytrzyma&tppo 7 i 28 dniach twardnienia,
miesci sie w okreslonych granicach

1.4.2. Mieszanka zwizana cementem (CBGM) — mieszanka ga&na hydraulicznie, sklad@pa s¢ z kruszywa o
kontrolowanym uziarnieniu i cementu; wymieszansposob zapewnigy uzyskanie jednorodfoi.

1.4.3. Mieszanka cementowo-gruntowa - mieszanka gruntmeoéu i wody, a w razie potrzeby réwhnielodatkéw
ulepszajcych, np. popiotéw lotnych lub chlorku wapniowegopranych w optymalnych ifgiach.

1.4.4.Grunt stabilizowany cementem - mieszanka cementgmuatowa zagszczona i stwardniata w wyniku ukczenia
procesu wizania cementu.

1.4.5. Kruszywo stabilizowane cementem - mieszanka kruszywaturalnego, cementu i wody, a w razie potrzeby
dodatkdéw ulepszagych, np. popiotéw lotnych lub chlorku wapniowegopranych w optymalnych igiach, zagszczona

i stwardniata w wyniku ukéczenia procesu wkania cementu.

1.4.6.Podtaze gruntowe ulepszone cementem - jedna lub dwietwaizag:szczonej mieszanki cementowo-gruntowej, na
ktorej uktadana jest warstwa podbudowy.

1.4.7.Pozostate okidenia g zgodne z obowzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjampodanymi w ST
D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygze robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdélne”.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogoblne wymagania dotygze materialdow, ich pozyskiwania i sktadowania, puav ST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.

2.2. Cement

Nalezy stosowd cement portlandzki klasy 32,5 wg PN-EN-197-1, lamdzki z dodatkami wg PN-EN-197-1 lub hutniczy
wg PN-EN-197-1.Wymagania dla cementu zestawionabhicty 1.

Tablica 1. WHciwosci mechaniczne i fizyczne cementu wg PN-EN-197-1

Lp. Wiasciwosci Klasa cementu
32,5
1 Wytrzymat@¢ nasciskanie (MPa), po 7 dniach, nie mnief:ni
- cement portlandzki bez dodatkéw 16
- cement hutniczy 16
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- cement portlandzki z dodatkami 16
2 Wytrzymata¢ nasciskanie (MPa), po 28 dniach, nie mniej:ni 32,5
3 Czas wizania:

- pocatek wiazania, najwczéiej po uptywie, min. 60

- koniec whzania, najpéniej po uptywie, h 12
4 Stal@¢ objetosci, mm, nie wecej niz 10

Badania cementu nadg wykona zgodnie z PN-EN-196-1.

Przechowywanie cementu powinno odbyws& zgodnie z BN-88/6731-08.
W przypadku, gdy czas przechowywania cemerddzie diwszy od trzech miesty, mazna go stosowaza zgod
Inzyniera tylko wtedy, gdy badania laboratoryjne wikggo przydatn& do robot.
2.3. Kruszywa

Decydupcym sprawdzianem przydatied kruszywa § wyniki

wytrzymalaici

na $ciskanie prébek kruszywa

stabilizowanego cementem. Sktad mieszanek projekisi ze wzgkdu na wytrzymatéé na s$ciskanie probek
zag;szczanych metadProctora wg PN-EN 13286-50 w formach walcowych #ID Wytrzymatd¢ na sciskanie R
okreslonej mieszanki oznaczona jest zgodnie z PN-EN 6328

Tablica 2. W

ymagania wobec kruszywa do warstw pddity i podiaza z mieszanek zgkanych cementem

Rozdz. w Wiasciwosé Deklarowane kategorie lub wafto w Odniesienie do
PN-EN odniesieniu do zastosowania kruszywa do| tablicy w PN-EN
13242: 2004 warstwy: 13242:2004
zZwigzanej warstwy podbudowy pomocniczej
Jezdnie, zjazdy
4.1 Zestaw sit # 1;2; 4;5,6; 8;11,2; 16; 2245345; 631 | Tabl. 1
90
[z2nctavn nadetawninvans nliie 2actay
Wszystkie frakcje dozwolone
431 Uziarnienie wg PN-EN 933-1 Gc80/20, Tabl. 2
Gr80,
Ga75
4.3.2 Ogodlne granice i tolerancje GTcNR Tabl.3
uziarnienia kruszywa grubego na
sitach pdrednich wg PN-EN 933-1
4.3.3 Tolerancje typowego uziarnienia | GTeNR, Tabl. 4
kruszywa drobnego i kruszywa o | GTANR
ciagtym uziarnieniu wg PN-EN 933-
4.4 Ksztalt kruszywa grubego- Fl pewiarowana Tabl. 5
a) maksymalne warfoi wskaznika
ptaskdci wg PN-EN 933-1%)
lub b) maksymalne warfoi Slbekiarowana Tabl. 6
wskaznika ksztattu wg PN-EN 933-
4.5 Kategorie procentowych zawaito | Cyr Tabl. 7
ziaren o powierzchni przekruszonej
lub famanych oraz ziaren catkowici¢
zaokgglonych w kruszywie grubym
wg PN-EN 933-5
4.6 Zawartag¢ pytow wg PN-EN 933-1 | fpearowana Tabl. 8
a) w kruszywie grubyni*)
b) w kruszywie drobnym *) foekiarowana Tabl. 8
4.7 Jakéé pytow Brak wymaga
5.2 Odporné¢ na rozdrabnianie LAgo Tabl. 9
kruszywa grubego wg PN-EN 1097}
2, kategoria nie wisza ni
53 Odpornéc nascieranie kruszywa Mpe NR Tabl. 11
grubego wg PN-EN 1097-1
5.4 Ggstas¢ wg PN-EN 1097-6:2001, Deklarowana
rozdziat 7, 8 albo 9
55 Nasikliwos¢ wg PN-EN 1097- Deklarowana

6:2001, rozdziat 7, 8 albo 9
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6.2 Siarczany rozpuszczalne w kwasie| - Kruszywo kamienn@&S0,2 Tabl. 12
wg PN-EN 1744-1 - Zuzel kawatkowy wielkopiecowy: AS1,0

6.3 Calkowita zawartg siarki wg PN- | - Kruszywo kamienn&NR Tabl. 13
EN 1744-1 - Zuzel kawatkowy wielkopiecowy: S2

6.4.1 Skiadniki wpltywajce na szybk& Deklarowana

wigzania i twardnienia mieszanek
zwiagzanych hydraulicznie

6.4.2.1 Statéc objetosci zuzla stalowniczega Vs Tabl. 14
wg PN-EN 1744-1:1998. rozdziat
6.4.2.2 Rozpad krzemianowy auzlu Brak rozpadu

wielkopiecowym kawatkowym wg
PN-EN 1744-1:1998, p.19.1

6.4.2.3 Rozpadelazawy wzuzlu Brak rozpadu
wielkopiecowym kawatkowym wg
PN-EN 1744-1:1998, p.19.2

6.4.3 Skiadniki rozpuszczalne w wodzie | Brak substancji szkodliwych w stosunku @dodowiska wg
wg PN-EN 1744-3 odrebnych przepisow
6.4.4 Zanieczyszczenia Brakdnych ciat obcych takich jak drewno, szkifo i glgst
mogcych pogorsz§ wyrob kaicowy
7.2 Zgorzel stoneczna bazaltu wg PN-EMB 4
1367-3, wg PN-EN 1097-2
7.3.2 Nasikliwos¢ wg PN-EN 1097-6, WA 2 Tabl. 16

rozdziat 7 (J&i kruszywo nie spetni
warunku WA,2, to naley zbadé
jego mrozoodporrig wg p. 7.3.3.
tab. 1)

7.3.3 Mrozoodpomi& na frakcji kruszywa| - skaty magmowe i przeobrane: F4 Tabl. 18
8/16 wg PN-EN 1367-1 (Badanie | - skaty osadowe: F10

wykonywane tylko w przypadku, gdy- kruszywa z recyklingu: F10 (F25**)
nasikliwos¢ kruszywa przekracza

Zakcznik C, | Sklad mineralogiczny deklarowany

punkt C.3.4.

Zakhcznik C, | Istotne cechygrodowiskowe Wkszas¢ substancji niebezpiecznych oilienych w dyrektywie
podrozdziat Rady 76/769/EWG zazwyczaj nie wygtije wzrddiach kruszywa
C.34 pochodzenia mineralnego. Jednak w odniesieniu dszimwv

sztucznych i odpadowych nalebadd& czy zawarté¢ substanciji
niebezpiecznych nie przekracza wécialopuszczalnych wg
odrebnych przepiséw

*) Badaniem wzorcowym oznaczania ksztattu kruszgwebego jest badanie wshkaka ptaskdci

) ¥ aczna zawart@ pytldw w mieszance powinnagginieici¢ w wybranych krzywych granicznych wg p. 1.2.3.1.

"™ Pod warunkiem, gdy zawagtow mieszance nie przekracza 50% m/m

Uziarnienie mieszanki mineralnej.

Sprawdzenie uziarnienia mieszanki mineralnej nalwykona zgodnie z metadwg PN-EN 933-1. Krzywa uziarnienia
mieszanki dla warstwy wzmacnagpj podice powinna zawieka sii w obszarze midzy krzywymi granicznymi
uziarnienia przedstawionymi na pasazym rysunku.
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Rys. 1. 1. Uziamienie micyeanki CBGM A5 1.5

2.4. Woda

Do podbudowy z gruntu stabilizowanego cementem terbarce nalgy stosowdé wode odpowiadaica wymaganiom
normy PN-EN 1008 Woda zarobowa do betonéw. Zaléeastesowanie wody wodagjowe] pitnej. Stosowanie jej nie
wymaga przeprowadzania badaV przypadku poboru wody z innegoddia naley przeprowadzi biezaca kontrog
zgodnie z PN-EN 1008. Zawaftowody w mieszance ustalasia podstawie procedury projektowej wg metody Rnact
Zawarta¢ wody naley okreslt zgodnie z PN-EN 13286-2.

2.5. Mieszanka do warstwy podbudowy

Tablica 3. Wymagania wobec mieszanekazanych cementem do warstwy ulepszonego padio

Lp. Wiasciwosé Wymagania Uwagi
Jezdnie i zjazdy
1.0 Sktadniki
1.1 | Cement Wg PN-EN 197-1
1.2 | Kruszywo Tablica 1.1 WT-5 (tablica 1 n/n ST|
1.3 | Woda zarobowa p. 1.1.3 WT-5
1.4 | Dodatki p.1.1.4 WT-5
2.0 Mieszanka
2.1 | Uziarnienie Krzywe graniczne uziarnienia:
- mieszanka CBGM -
0/8 mm
- mieszanka CBGM rys. 1.4 WT-5
0/11,2 mm
- mieszanka CBGM rys. 1.3 WT-5
0/16 mm
- mieszanka CBGM rys. 1.2 WT-5
0/22,4 mm
- mieszanka CBGM rys. 1.1 WT-5
0/31,5 mm
2.2 | Minimalna zawarta wg tablicy 1.3
cementu
2.3 | Zawarté¢ wody wg projektu Ustalenie na podstawie PN-EN 1328
2.4 | Wytrzymaldéé na klasa C 3/4 (nie wicej niz 6,0 MPa) | Badanie wg PN-EN 13286-41 po 28 dniach
sciskanie (system I) —| klasa C 5/6 (nie wcej niz 10,0 MPa) | pielegnacii
klasa wytrzymatéci
R. wg tablicy 1.2.
2.5 | Mrozoodporng >=0,6 Badanie wg p.1.2.8. WT-5
3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu

Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoéine”.

3.2. Wytwdrnia betonéw

Betoniarnia nie mie zaklécéd warunkdédw ochronyrodowiska tj. powodowa zapylenia terenu, zanieczyszézadd i
wywolywaé hatas powyej dopuszczalnych norm. Wydaggo betoniarni musi zapewdizapotrzebowanie dla danej
budowy. Betoniarnia musi posiadpetne wyposzenie gwarantujce wiaciwa jakas¢ wytworzonej mieszanki. Minimalna
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pojemnaé zasypowa betoniarki - 10001 (dmDozowanie wagowe kruszywa i cementu z doktadiao+3%. Dozowanie
wody obgtosciowe przy pomocy okjosciomierza przeptywowego. Zabranig stosowania betoniarek wolnospadowych.
3.3.Ukladanie warstwy podbudowy wykonywangdhie réwniarlg lub uktadarly do mieszanki betonowej.
3.4.Sprzt do zagszczania podbudowy:
- maly walec gtadki stalowy wibracyjny dwuwatowyomvadzony,
- ptyta wibracyjna lekka lub eika.
Wybor urzdzenia do zagszczania pozostawiagsiVykonawcy w zalenoici od jego maliwosci i warunkow terenowych -
szerokdci zag;szczanej warstwy podbudowy.
3.5.Uzyty przez Wykonawg sprzt mechaniczny do wykonywania podbudowy w betoniarmoasi by sprawny
technicznie i uzyskaakceptagj Inzyniera.
4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrajé
4.1.Transport kruszywa do betoniarki odbyivsie maze dowolnymisrodkami transportu, zabezpiecaajmi kruszywo
przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymitas@ntami kruszywa podczas transportu.
4.2.Transport cementu musi odbyévsic w spos6b chroaty go przed zawilgoceniem, zbryleniem i zanieczgsnéem.
Przewiduje si transport cementu do wytwarni betondw - luzem,ysternach przystosowanych do przewozu materiatow
sypkich.
4.3.Transport mieszanki odbywasic musi samochodami samowytadowczymi. Samochody powamarakteryzowasie
dwza pojemndcia tj. 10 ton.
Czas transportu mieszanki nie meqrzekraczajednej godziny przy temp. pamj +15°C i 20 minut przy temp. otoczenia
od 15 - 30°C.Srodki transportu powinny uniiwia¢ przew6z mieszanki betonowej do miejsca jej wbuduaebez
zmiany konsystencji i bez rozsegregowania przeghaczciem twardnienia. Mieszanka betonowa w czasie praims
powinna by chroniona od wptywow atmosferycznych takich jakady, nastonecznienie, wiatry. Przy braku oston w
konstrukcjisrodkéw transportowych natg stosowa przykrycia (folia, brezent).
5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogélne warunki wykonania robot.
Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D.00.00.00.
5.2. Zakres wykonywanych robét.
5.2.1. Wytyczne do zaprojektowania gruntu stabilizaranego cementem w betoniarce.
Za przygotowanie receptury odpowiada Wykonawca toktdry przedstawig Inzynierowi do zatwierdzenia. Receptura
powinna by opracowana dla konkretnych materiatéw, zaakceptgala wczéniej przez lriyniera do wbudowania i przy
wykorzystaniu reprezentatywnych probek materiatow.
Receptura powinna byopracowana w oparciu 0 ngstijace zrédta:

- wytyczne niniejszej specyfikaciji,

- WT-5 2010,

- wyniki wykonywanych badamateriatéw.
5.2.2. Warunki prowadzenia produkcji mieszanki.
Grunt stabilizowany cementem #® by produkowany przy temperaturze otoczenia peyy5°C. Ewentualne
rozszerzenie tego okresu #eo nasipi¢c po wyraeniu zgody przez kyniera, w przypadku stwierdzenia dobrych
warunkow pogodowych tj. temperatury pawey 5°C, nie wysipowania przymrozkéw oraz opadow deszczu. Produkcja
moze odbywa si¢ jedynie na podstawie receptury laboratoryjnejaspwanej w laboratorium wskazanym przezyhiera
i zatwierdzonej przez niego.
5.2.3. Produkcja mieszanki na podbudowi ulepszone podige z gruntu stabilizowanego cementem.
Produkcja mee zostd rozpoczta na wniosek Wykonawcy, po wyeniu zgody przez hyniera. Bez wanej
zatwierdzonej receptury laboratoryjnej Wykonawaa micze rozpocz¢ produkcji. Roboczy sktad mieszanki przygotowuje
Wykonawca, opracowng go na bazie receptury laboratoryjnej.Zgtona do zaprogramowania lub nastawienia rian@
kruszywa (jednej lub dwo6ch) oraz cementu i wodyaBkmieszanki naley umiesci¢ na tablicy w widocznym miejscu dla
operatora i layniera. Czas mieszania sktadnikbw powiniert hystalony déwiadczalnie, w zalmosci od skladu i
wymaganej konsystencji gruntu stabilizowanego cesmaroraz rodzaju uggdzenia mieszagego.
5.2.4.Transport mieszanki na miejsce wbudowania odltyskabedzie samochodami samowytadowczymi. Czas trwania
transportu z betoniarni do miejsca wbudowania roeenprzekraczal godz. (ok. 30 km).
5.2.5.Wbudowanie kruszywa stabilizowanego cementem wri@tce powinno odbywasie w sprzyjajcych warunkach
atmosferycznych, w niezawilgocone koryto gruntowe ha warstw odcinajca z gruntu stabilizowanego cementem, po
minimum 7 dniach od daty jej pdtenia. Zabrania siuktadania mieszanki w deszczu. Za bezpigstzeo ruchu na
odcinku drogi, na ktorym prowadzong mboty zwihzane z wykonaniem podbudowy z gruntu stabilizowansgmentem
odpowiada Wykonawca robot.
5.2.6. Zagszczenia warstwy gruntu stabilizowanego cementem
Zageszczenie nalegy przeprowaddi zawsze od kragdzi najnizszej do najwyszej, dla danego przekroju poprzecznego.
Wszelkie manewry plyty zagzczajcej naley przeprowadza ptynnie, medzy innymi rozpocgcie i zakaczenie
przejazdu, zmiana kierunku przejazdu niezenpowodowa szarpng¢. Zagszczenie mieszanki musi dygakaiczone nie
pézniej niz w ciagu 5 godzin, licac od rozpocgcia mieszania gruntu z cementem w betoniarce. Wyzer zag:szczeniu
nie mog@ by¢ diuzsze nk 30 min. Wskanik zag;szczenia mieszanki powinien wynésinie mniejszy ni 1,00, okrélony
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zgodnie z normp BN-77/8931-12 aparatem izotopowym lub met@&toctora. Sprg do zagszczania podbudowy z gruntu
stabilizowanego cementem opisano w punkcie 3 ripégjspecyfikacji. Specjaruwag nalezy poswieci¢ zagszczeniu
mieszanki w gsiedztwie spoin roboczych oraz wszelkichagizn obcych.
5.2.7. Warunki dojrzewania wykonanej warstwy podbuawy.
Wymagana jest piegjnacja wykonanej warstwy gruntu stabilizowanego eet@m przez okres minimum 7 dni, poprzez
polewanie jej wod odpowiadajca wymaganiom jak w punkcie 2.1.3. niniejszej ST. Nadezy dopusci¢c do wyschngcia
warstwy gruntu stabilizowanego cementem, aby niespaty mkniecia skurczowe. Spos6b pighacji zaproponowany
przez Wykonaweg winien by zaakceptowany przez4yniera
5.2.8. Efekt kaicowy.
Zageszczona warstwa podbudowy z gruntu stabilizowanegmentem w betoniarce powinna charakteryzowi
nastpujacymi cechami:

- jednorodné¢ powierzchni,

- prawidiowg rownas¢ podtuzna.
Nieréwnaici mierzone taf 4 metrovy nie mog przekracza 9mm.
6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdine”.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét
Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénbadania spoiw, kruszyw i gruntdow przeznaczonych do
wykonania rob6t i przedstagvivyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacii.
6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie wykonywania podbudowy lub sleygmego podia stabilizowanych
spoiwami podano w tablicy 4.
Tablica 4. Cgstotliwos¢ bada i pomiaréw kontrolnych

L | Wyszczegdlnienie bada Czstotliwos¢ bada
p
1 | Zag:szczenie warstwy w 2 punktach: 1 raz na chodnikuaz na zjedzie
2 | Grubdg¢ podbudowy w 2 punktach: 1 raz na chodniku i lmazjedzie
3 | Wytrzymala¢ nasciskanie 7 i 28- 1 seria—C 1,5/2
dniowa przy stabilizacji cementem i 1 seria— C 5/6
wapnem
4 | Mrozoodpornéc ¥ przy projektowaniu i w przypadkachatpliwych
5 | Badanie spoiwa: przy projektowaniu sktadu mieszanki i przyzlej zmianie
- cementu,
- wapna,
— popiotéw lotnych,
- zuzla granulowanego
6 | Badanie wody dla kalego watpliwegozrodta
7 | Badanie whciwosci gruntu lub dla kadej partii i przy kadej zmianie rodzaju gruntu lub
kruszywa kruszywa
8 | Wskanik nasnosci CBR? w przypadkach watpliwych i na zlecenie liyniera

1) Badanie wykonuje sidla gruntdw spoistych

2) Badanie wykonuje siprzy stabilizacji gruntu metadmieszania na miejscu

3) Badanie wykonuje siprzy stabilizacji gruntu lub kruszyw cementem, wam i popiotami lotnymi

4) Badanie wykonuje siprzy stabilizacji gruntu wapnem — nie dotyczy.

6.3.2. Uziarnienie kruszywa

Probki do badanalezy pobier& z mieszarek lub z podia przed podaniem spoiwa. Uziarnienie kruszywa huimty
powinno by zgodne z wymaganiami podanymi w ST dotyggzh poszczegdlnych rodzajow podbudoéw i ulepszonego
podiaza.

6.3.3.Wilgotnos¢ mieszanki gruntu lub kruszywa ze spoiwami

Wilgotnos¢ mieszanki powinna liyréwna wilgotndci optymalnej, okrdonej w projekcie sktadu tej mieszanki, z
tolerancy +1% jej wartdci.

6.3.4.Jednorodngt i glebokas¢ wymieszania

Jednorodn& wymieszania gruntu ze spoiwem polega na oceniaakiej jednolitego zabarwienia mieszanki.
6.3.5.Zageszczenie warstwy

Mieszanka powinna lédyzag:szczana do ogjniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,00 oznaczonego zgodnie
z BN-77/8931-12.

Dopuszcza gipomiary zagszczenia za pomasondy izotopowej

6.3.6.Grubd¢ podbudowy lub ulepszonego pogio

Grubdai¢ warstwy naley mierzy¢ bezpdrednio po jej zagszczeniu w odlegkei co najmniej 0,5m od kraylzi. Gruba¢
warstwy nie mee r&ni¢ sie od projektowanej o wcej niz £1cm.
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6.3.7.Wytrzymatci¢ nasciskanie

Prébki do bad&nalery pobier& z miejsc wybranych losowo, w warstwie razbnej przed jej zaggzczeniem. Prébki w
ilosci zgodnej z normami natg formowa i przechowywa zgodnie z normami dotyazymi poszczegdlnych rodzajow
stabilizacji spoiwami. Wyniki wytrzymakei nasciskanie powinny b§zgodne z wymaganiami podanymi w ST
dotyczicych poszczegoélnych rodzajow podbudow.

6.3.8.Mrozoodpornéé¢

Wskaznik mrozoodpornéci okreslany przez spadek wytrzymaio nasciskanie probek poddawanych cyklom zaparsa i
odmraania powinien b§ zgodny z wymaganiami podanymi w ST dotyozch poszczegdélinych rodzajow podbudow.
6.3.9.Badanie spoiwa

Dla kazdej dostawy cementu, wapna, popiotow lotnyalrla granulowanego, Wykonawca powinien agkirewtasciwosci
podane w ST dotyazych poszczegdélnych rodzajéw podbuddw i ulepszomagitaza.

6.3.10.Badanie wody

W przypadkach watpliwych nalery przeprowadzi badania wody wg PN-EN 1008.

6.3.11.Badanie wtaciwosci gruntu lub kruszywa

Wiasciwosci gruntu lub kruszywa natg bada przy kadej zmianie rodzaju gruntu lub kruszywa. \égiavosci powinny
by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w ST dotyyzh poszczeg6inych rodzajow podbudow.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych i wytrzymakziowych podbudowy

6.4.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiardw dotyczcych cech geometrycznych podaje tablica 5.

Tablica 5. Cgstotliwo$¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej podbudowy

Lp. | Wyszczegolnienie bada pomiaréw Minimalna cgstotliwos¢ bada i pomiarow

1 Szerokét 10 razy na chodniku, 1 raz nazklgm zjezdzie

2 Spadki poprzeczne 10 razy na chodniku, 1 razandykn zjezdzie

3 Grubg¢ warstwy w 10 punktach na chodniku, 1 raz nzdgan zjezdzie

6.4.2.Szeroké¢ podbudowy

Szerokd¢ podbudowy i ulepszonego podénie mae r&ni¢ sig od szerokéci projektowanej o wicej niz +10cm, -5cm.
6.4.3.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy i ulepszonego padbmwinny by zgodne z dokumentacprojektowy z tolerancy £0,5%.
6.4.4.Grubcg¢ ulepszonego podia

Grubai¢ ulepszonego podia nie mae r&ni¢ sig od grubdci projektowanej o wicej niz +10%, -15%.,

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Jezeli po wykonaniu bada na stwardnialej podbudowie lub ulepszonym padiatwierdzi st, ze odchylenia cech
geometrycznych przekraczayielkosci okreslone w p. 6.4, to warstwa zostanie zerwana na gaibG¢ i ponownie
wykonana na koszt Wykonawcy. Dopuszczaishy rodzaj naprawy wykonany na koszt Wykonawcyleozostanie on
zaakceptowany przez dyniera. Jeeli szeroké¢ podbudowy lub ulepszonego pozhojest mniejsza od szerakbd
projektowanej o wicej niz 5¢cm i nie zapewnia podparcia warstwomzejylezacym, to Wykonawca powinien poszeézy
podbudow lub ulepszone podie przez zerwanie warstwy na pehgrubgé do potowy szerokai pasa ruchu i
wbudowanie nowej mieszanki. Nie dopuszcza reieszania skltadnikdbw mieszanki na miejscu. RolietyWykonawca
wykona na wiasny koszt.

6.5.2.Niewtasciwa grubd¢ podbudowy i ulepszonego podio

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod waigm grubéci Wykonawca wykona naprawpodbudowy lub
ulepszonego podia przez zerwanie wykonanej warstwy, ugai@ zerwanego materiatu i ponowne wykonanie warsiwy
odpowiednich witéciwosciach i 0 wymaganej gruboi. Roboty te Wykonawca wykona na wilasny koszt.wBtonaniu
tych rob6t naspi ponowny pomiar i ocena grudm warstwy, na koszt Wykonawcy.

6.5.3.Niewtasciwa wytrzymald¢ podbudowy i ulepszonego podéo

Jezeli wytrzymala¢ srednia prébek dzie mniejsza od dolnej granicy okienej w ST dla poszczegdélnych rodzajow
podbudéw i ulepszonego podiy to warstwa wadliwie wykonana zostanie zerwanaymieniona na now o
odpowiednich whciwosciach na koszt Wykonawcy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-00.00/0@magania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow, jest nf (metr kwadratowy) warstwy z gruntéw lub kruszywalstizowanych spoiwami
hydraulicznymi.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w ST D-00.00/@magania ogéline”.

Roboty uznaje giza zgodne z dokumentagjrojektova, ST i wymaganiami lzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania
z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki poayhe.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndéci

Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrgi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
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Cena wykonania 1frwarstwy z mieszanki obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— opracowanie receptury do akceptaciji,

— zakup i dostarczenie materiatéw, wyprodukowaniesza@ki i jej transport na miejsce wbudowania,

— dostarczenie, ustawienie, rozebranie i odwiezipnievadnic oraz innych materialéw i ydzex pomocniczych wraz z
kosztami zakupu,

— rozilozenie i zagszczenie mieszanki,

- pielegnacja wykonanej warstwy

— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-EN 196-1 Metody badania cementu. Oznaczayiiezymalaci
2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probektyr
3. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie zawartgi zanieczyszczeobcych
4, PN-EN 933-1 Badania geometrycznychsedaosci kruszyw. Oznaczanie skladu ziarnowego.
5. PN-EN 1744-1 Badania chemicznych dstevosci kruszyw
6. PN-EN 1744-1 Badania chemicznych dstevosci kruszyw
7. PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie rozpadu krzemianowego
8. PN-EN 1744-1 Badania chemicznych dstevosci kruszyw
9. PN-EN 1744-1 Badania chemicznych dstevosci kruszyw
10. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaiescieralndgci w bebnie Los Angeles
11. PN-EN-197-1 Cement. Sktad, wymagania i krytegadndci dotyczce cementéw powszechnegoytku
12. PN-B-30020 Wapno budowlane
13. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw
14. PN-C-84038 Wodorotlenek sodowy techniczny
15. PN-C-84127 Chlorek wapniowy techniczny
16. PN-S-96011 Drogi samochodowe. Stabilizacja tgrmurwapnem do celéw drogowych
17. PN-S-96012 Drogi samochodowe. Podbudowa i mapspodiae z gruntu stabilizowanego cementem
18. PN-S-96035 Drogi samochodowe. Popioty lothe
19. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywani
20. PN-EN 933-8 Badania geometrycznychseaosci kruszyw. Ocena zawaio drobnych czstek. Badanie
wskaznika piaskowego.
21. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré&@hoawierzchni planografem i at
22. BN-70/8931-05 Drogi samochodowe. Oznaczanieamwska ngnosci gruntu jako podiga nawierzchni
podatnych
23. BN-73/8931-10 Drogi samochodowe. Oznaczanieasvska aktywndci pucolanowej popiotéw lotnych z
wegla kamiennego
24. BN-77/8931-12 Oznaczanie wshika zagszczenia gruntu
25. BN-71/8933-10 Drogi samochodowe. Podbudowaintgmw stabilizowanych aktywnymi popiotami lotnymi.
26. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu
27. PN-B-06714-26  Kruszywa mineralne. Badania. Oznaiezeswartdci zanieczyszczeorganicznych
28. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Ozndezeawartdci siarki metod bromowy
29. PN-EN 197-2 Ocena zgodie
30. PN-EN-1008 Woda zarobowa do betonu.
31. PN-EN 933-1 Badanie geometrycznych $giavosci kruszyw. Czs¢ 1 : Oznaczanie skltadu ziarnowego.
Metoda przesiewania.
32. PN-EN 933-3 Oznaczanie ksztaltu ziaren za pameskaznika ptaskdéci.
33. PN-EN 933-5 Oznaczanie procentowej zawanitaiarn o powierzchniach powstatych w wyniku
przekruszenia lumémia kruszyw grubych.
34. PN-EN 933-9 Badania geometrycznych sgiaosci kruszyw. Oznaczanie ksztattu ziarn za poimoc
wskaika ptaskdci
35. PN-EN 1097-2 Badania mechanicznych i fizycznychseitaosci kruszyw. Oznaczanieggtosci nasypowej
i jamisto
36. PN-EN 1097 Oznaczaniegtdsci ziarn i nasikliwosci
37. PN-EN 1242 Kruszywa do niezgzianych i hydraulicznie zezanych materiatdw stosowanych w obiektach
budowlanych i budagiwie drogowym?”.
38. PN-EN 13286-2 Metody okéania g:stasci w odniesieniu do zawaroi wody. Zagszczanie metagd
Proctora.
39. PN-EN 13286-47 Metoda oznaczania wytrzyndeitmasciskanie mieszanek zgdaanych spoiwem
hydraulicznym.
40. PN-EN 13286-50 Metoda spadzania prébek zwizanych hydraulicznie za pompaparatu Proctora lub

zegyczania na stole wibracyjnym.

41. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygotsztywnych, IBDIM - 1997.
42. Mieszanki zwazane spoiwem hydraulicznym do drég krajowych. WZBA0 Wymagania techniczne., W-wa 2010.
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D-08.01.01 USTAWIENIE KRAWEZNIKOW BETONOWYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej \S% wymagania ogolne dotygze wykonania i odbioru robot
drogowych przy realizacji zadania pnPoprawa infrastruktury drogowej poprzez przebudowchodnika
ul. Marcinkowskiego w Ryczywole — etap II.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jakcud@nt przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu alizacji robét
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyazasad prowadzenia rob6t aganych z wykonaniem i odbiorem
ustawienia krawznikéw betonowych o wymiarach 15x22cm i 8x25cm, ndgypce cementowo-piaskowej grgbiobem i
lawie z betonu C 12/15 w #oi odpowiednio 0,06/tmb i 0,04n¥/mb jako obramowanie chodnika i zjazdéw - zakres
zgodny z przedmiarem robét.

1.4. Okre$lenia podstawowe

1.4.1. Krawgznik betonowy — prefabrykat betonowy, przeznaczoayoddzielenia powierzchni znajdajych s¢ na tym
samym poziomie lub na #adych poziomach.

1.4.2.Wymiar nominalny — wymiar kragznika okrelony w celu jego wykonania, ktéremu powinien odpad& wymiar
rzeczywisty w okréonych granicach dopuszczalnych odchytek.

1.4.3.Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot

Ogblne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycrce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, padav ST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.

2.2. Materialy do wykonania robot

Materiaty do wykonania robét powinny dygodne z ustaleniami dokumentacji projektowej &ib. Do ograniczenia
zjazdow i chodnika naly zastosow& kraweznik betonowy o wymiarach 15x22cm (tzw. ,belka”) br&x25cm.
Krawezniki moga by¢ produkowane z jednego rodzaju betonu lub zny6h betonéw zastosowanych w warstwie
konstrukcyjnej oraz w warstwigieralnej (ktéra na calej powierzchni deklarowapegez producenta jako powierzchnia
widoczna powinna méeminimalm grubdg¢ 4mm). Skéne kravedzie kraveznika powyzej 2mm powinny by okreslone
jako fazowane, z wymiarami deklarowanymi przez pimhta. Krawzniki betonowe mog by¢ przechowywane na
sktadowiskach otwartych, posegregowane wedlug typéedzajow, ksztattdw, cech fizycznych i mechaniezn
wielkosci, wygladu itp. Krawezniki betonowe naley uktada z zastosowaniem podkiadek i przektadek drewnianych
wymiarach: grub&t 2cm, szerok& 5cm, diugdéci min. 5cm wikszej od szeroldei kraweznika. Wymagania techniczne
stawiane krawznikom betonowym okrga PN-EN 1340 w sposéb przedstawiony w tablicy @ad®ypk; cementowo-
piaskowy nalezy wykona& z piasku naturalnego spetnieggo wymagania dla gatunku 1 wg PN-B-11113, cem88i&
speliajcego wymagania PN-EN 197-1 i wody odmiany 1 odpdeggej wymaganiom PN-88/B-32250.
Przechowywanie cementu powinnoé¢tggodne z BN-88/6731-08. Do wykonania tawy pod kravk nalery zastosowa
beton klasy C12/15 wg PN-EN 206-1.

Tablica 1. Wymagania wobec kraimika betonowego, ustalone w PN-EN 1340 do stosamvanivarunkach kontaktu z
soh odladzajca w warunkach mrozu.

Lp. Cecha Zajczni Wymagania
k
1 Ksztalt i wymiary
1.1 | Wartdci dopuszczalnych odchytek C Dlugasé: £1%,> 4mm i< 10mm Inne wymiary z wytkiem
od wymiaréw nominalnych, z promienia:
doktadndcia do milimetra - dla powierzchni: £3%23 mm,< 5mm,

- dla innych cgsci: £5%,>3 mm, < 10mm

1.2 | Dopuszczalne odchyiki od C
ptaskdci i prostoliniowdci, dla
diugcici pomiarowe;j

300 mm +1,5mm
400 mm 2,0 mm
500 mm +2,5mm
800 mm +4,0 mm
2 Wiasciwosci fizyczne i mechaniczne
2.1 | Odporné& na D Ubytek masy po badaniu: wagtairednia< 1,0kg/nf, przy
zamraanie/rozmraanie z udziatem czym kady pojedynczy wynik <1,5 kg/m

soli odladzajcych
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2.2 | Wytrzymatd¢ na zginanie (klasa F Klasa Charakterystyczna azd¢ pojedynczy
wytrzymalaici ustalona w wytrzymatagsici  wytrzymatéé, MPa wynik, MPa
dokumentacji projektowej lub przez 1 3,5 >28
Inzyniera) 2 50 >4,0

3 6,0 > 4.8

2.3 | Trwala¢ ze wzgkdu na F Krawgzniki maja zadawalajca trwatas¢ (wytrzymalac) jesli
wytrzymatasc spetione g wymagania pktu 2.2 oraz poddawane s

normalnej konserwacji

2.4 | Odporné¢ nascieranie GiH Odporrid przy pomiarze na tarczy
(klasa odporngi ustalona w Klasa | szerokiejsciernej, Bohmego,
dokumentacji projektowej lub przez odpor | wg zal. G normy —| wg zat. H normy — badanie|
Inzyniera) NosCi badanie alternatywne

podstawowe
1 Nie okréla sk Nie okréla si
3 <23 mm < 20000 mm¥5000 mnj
4 <20 mm < 18000 mn¥5000 mnd
2.5 | Odporné¢ na pdlizg/poslizgniecie I a) jéli gérna powierzchnia kragenika nie byta szlifowana

i/lub polerowana — zadawalaja odpornéc,

b) jesli wyj atkowo wymaga & podania wartéci odporndci
na palizg/paslizgnigcie — naley zadeklarow& minimalra
jej wartas¢ pomierzom wg zat. | normy (wahadtowym
przyrzadem do badania tarcia),

c) trwalas¢ odporndci na pglizg/poslizgnigcie w
normalnych warunkachzytkowania krawznika jest zada-
walajaca przez caty okreszytkowania, pod warunkiem
wlasciwego utrzymywania i gdy na znaczneg&d nie
zostato odstorte kruszywo podlegage intensywnemu
polerowaniu.

3 Aspekty wizualne
3.1 | Wyghkd J a) powierzchnia kraamnika nie powinna mierys i
odpryskow,

b) nie dopuszczasiozwarstwié w kraweznikach
dwuwarstwowych
¢) ewentualne wykwity niegsuwazane za istotne

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoine”.

3.2. Sprat do wykonania robét

Roboty wykonuje si recznie przy zastosowaniu:

— betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz gwiywania podsypki cementowo-piaskowej,

— wibratoréw ptytowych, ubijakéwecznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Ogblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrajé

4.2. Transport kraweznikow

Krawezniki betonowe mog by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportowymi. Krageniki betonowe uktadanalezy
nasrodkach transportowych w pozycji pionowej z nachiden w kierunku jazdy. Kragzniki powinny by zabezpieczone
przed przemieszczenienxsi uszkodzeniami w czasie transportu, a goérna warsiie powinna wystawapozasciany
srodka transportowego wgej niz 1/3 wysokdci tej warstwy.

4.3. Transport pozostatych materiatow

Transport cementu powinien¢siodbywa& w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08. Kruszywazmao przewoxi
dowolnym srodkiem transportu, w warunkach zabezpiegagh je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem gninn
materiatami. Podczas transportu kruszywa powinng tabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo drehmzed
rozpyleniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogllne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w ST D-00MQMymagania ogolne”.

5.2. Roboty przygotowawcze

Przed przysipieniem do robot naky, na podstawie dokumentacji projektowej, ST lulikaesh Inzyniera:

— ustali lokalizacj robot,

— ustal dane nieztdne do szczegdtowego wytyczenia rob6t oraz ustal@anych wysokiiowych,

— ustalé materiaty niezbdne do wykonania robot,

— okresli¢ kolejnas¢, sposadb i termin wykonania robét.
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5.3. Wykonanie koryta i fawy

Wymiary wykopu, stanowicego koryto pod taw powinny odpowiadawymiarom tawy w planie z uwzedinieniem w

szerokdci dna wykopu ew. konstrukcji szalunku. Wghkik zagszczenia dna wykonanego koryta pod dguowinien

wynosk co najmniej 0,97 wedtug normalnej metody Procté@ng betonowy nalezy wykona z oporem w szalowaniu.

Beton roZcielony w szalowaniu powinien Bywyréwnywany warstwami. Na tawnalery uzy¢ beton klasy C 12/15 wg

PN-EN 206-1 w iléci zgodnej z dokumentacjj. 0,04ni/mb i 0,06n¥/mb.

5.4. Ustawienie kravgznikdw betonowych

Swiatto (odlegiéé gornej powierzchni krawznika od jezdni) powinno Wy zgodne z ustaleniami dokumentagcii

projektowej. Ustawianie kramnikéw na tawie betonowej wykonujegsha podsypce cementowo-piaskowej o g&ebo

5cm po zagszczeniu. Spoiny kraginikOw nie powinny przekraczaszerokéci 1cm. Spoiny naley wypetlnic zwirem,

piaskiem lub zapraavcementowo-piaskoay przygotowan w stosunku 1:2. SposGb wypetnienia spoin halezgodné z

Inzynierem. Spoiny kragznikdéw przed zalaniem zaprawalezy oczysci¢ i zmy¢ woda.

5.5. Uzupetnienie mas asfaltowa

Szczelir pomiedzy istniejca jezdni bitumiczra a nowoustawionym kraggnikiem projektuje s docia¢ i wypetnic

asfaltowa mag bitumiczry ,na gonco”. Docita krawedz istniepcej jezdni oraz krawgznik przed wbudowaniem masy

bitumicznej naley wysmarowé emulsj asfaltovd.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdine”.

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien:

— uzyska wymagane dokumenty, dopuszexa wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stasmw(certyfikaty
zgodndci, deklaracje zgodrici, ew. badania materiatdw wykonane przez dostawigdyy

— ew. wykon& wtasne badania wdaiwosci materialdw przeznaczonych do wykonania robotedéne w pkt 2 (tab. 1),

— sprawdzt cechy zewstrzne kravgznikOw.

Wszystkie dokumenty oraz wyniki badaVykonawca przedstawia apnierowi do akceptacji. Sprawdzenie wydl

zewrgtrznego krawznikéw nalery przeprowadzi na podstawie oglizin elementu przez pomiar i ogemszkodzé

wystepujacych na powierzchniach i kradziach elementu zgodnie z wymaganiami tablicy staleniami PN-EN 1340.

Badania pozostatych materialtdw stosowanych przyawianiu krawznikbw betonowych powinny obejmoa

wiasciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiakopkcie 2.

6.3. Sprawdzenie ustawienia krawznikow

Przy ustawianiu kragznikow nalery sprawdzé:

- dopuszczalne odchylenia krasmikdw w poziomie wynostlcm,

- dopuszczalne odchylenie niwelety gérnej ptaszczyaykznika od wysokéci projektowanej, wynostlcm,

- doktadna¢ wypetnienia spoin, spoiny musby¢ wypetnione catkowicie na petrgtebokaos¢.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.00Mmagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowy jest m (metr) dla kragznika z podsypk oraz ni(metr szécienny) dla tawy.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-00.0(M@@magania ogolne”. Roboty uznajegsta wykonane zgodnie z

dokumentagj projektova, ST i wymaganiami lzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg

pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robét zanikagych i ulegagcych zakryciu podlegaj

- wykonanie koryta pod tagy

- wykonanie fawy z oporem (w szalowaniu),

- wykonanie podsypki.

Odbidr tych robot powinien liyzgodny z wymaganiami ST D-00.00.00 ,Wymagania ngdbraz niniejszej ST.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrgi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena ustawienia 1m krawnika obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robot,

— przygotowanie podim,

— dostarczenie materiatéw i spta,

— wykonanie koryta pod tagy

— wykonanie fawy w szalunku,

— wykonanie podsypki,
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— ustawienie krawznikdw z wypetnieniem spoin,

— przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w specyfikacji technicznej,
— odwiezienie sprau.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-EN 197-1:2002 Cement. €& 1: Skiad, wymagania i kryteria zgodwd dotyczce cementu
powszechnegoaytku
2.  PN-EN 206-1:2003 Beton. @2 1: Wymagania, wkiwosci, produkcja i zgodnid

3. PN-EN 1340:2004 i PN- Krawezniki betonowe. Wymagania i metody bada
EN 1340:2004/AC

4. PN-88/B-06250 Beton zwykly
5. PN-63/B-06251 Roboty betonoweeibetowe
6. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywaturalne do nawierzchni drogowyctwir i
mieszanka
7. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszyammane do nawierzchni drogowych
8. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
9. PN-88/B-32250 Materiaty budowlane. Woda dmhétv i zapraw
10. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowyeani
11. Katalog szczegétéw drogowych ulic, placow ikgav miejskich, Centrum Techniki Budownictwa Komumado,

Warszawa 1987

D-05.03.23 NAWIERZCHNIA Z KOSTKI BRUKOWEJ BETONOWEJ

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej XS& wymagania ogo6lne dotygze wykonania i odbioru robot
drogowych przy realizacji zadania pnPoprawa infrastruktury drogowej poprzez przebudowhodnika
ul. Marcinkowskiego w Ryczywole — etap II.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument pmzetwy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji zeua
wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t aganych z wykonywaniem nawierzchni z
kostki brukowej betonowej (kolorowej), gruimd 8cm, na podsypce cementowo-piaskowej gétibwarstwy 3cm
(nawierzchnia zjazdéw) - zakres zgodny z przedmiarebot.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowa - ksztaltka wytwarzana toine metod wibroprasowania. Produkowana jest jako
ksztattka jednowarstwowa lub w dwoch warstwachyggdnych ze sabtrwale w fazie produkcji.

1.4.2.Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowkzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot

Ogolne wymagania dotygze robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdélne”.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatdw, pozyskiwania i skladowania, podar®T™D-00.00.00 ,Wymagania ogoine”.
2.2. Betonowa kostka brukowa - wymagania

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowekikbeikowej w budownictwie drogowym jest posiadaajgobaty
technicznej. Goérna powierzchnia betonowych kostekkdwych nie powinna wykazywawad, takich jak rysy lub
odpryski. Ewentualne wykwity nie mmjszkodliwego wptywu na wkgiwosci uzytkowe kostek brukowych i nieas
uwazane za istotne.

2.3. Dopuszczalne odchytki wymiaréw nominalnych ddarowanych przez producenta
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Tablica 1. Dopuszczalne odchyiki

Grubai¢ kostki Dlugosé Szeroka¢ Grubas¢
mm mm mm mm
800 +2 +2 +3
Réznica pomgdzy dwoma pomiarami gruboi tej samej kostki powinna By 3mm.

Tablica 2. Odchyiki ptaski i pofalowania

Maksymalna wypukte Maksymalna whdstos¢
mm mm
15 1,0
2,0 1,5

2.4. Wiasciwosci fizyczne i mechaniczne

Tablica 3. Odporn&@ na zamraanie/odmraanie z udziatlem soli odladzaych

Klasa Znakowanie Ubytek masy po badaniu zaamia/rozmraania kg/n
3 D Wartas¢ srednia<1,0

przy czymzaden pojedynczy wynik >1,5

Tablica 4. Odporn&@ nascieranie

Wymaganie
Klasa | Oznaczeni¢ Pomiar wykonany wg zat. G normy Pomiar wykonany wg zat. H
(na szerokiej tarcz§ciernej) normy (na tarczy B6hmego)
3 H < 23mm < 20000mn¥5000mmi

2.5. Podsypka cementowo-piaskowa

Na podsypk cementowo-piaskoavpod nawierzchri nalezry zastosowé mieszank cementu i piasku w stosunku 1:4 z
piasku naturalnego spetiapgo wymagania PN-EN 13242:2004, cementu powszgohneytku spetniagcego
wymagania PN-EN 197-1:2002 i wody odpowiagdaj wymaganiom PN-EN 1008:2004.

2.6. Piasek

Do wypetniania spoin w nawierzchni na podsypce kasgj naley zastosowa piasek naturalny spetnigly wymagania
PN-EN 13242:2004 lub piasek tamany (0,62pmm wg PN-EN 13242:2004.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoine”.

3.2. Sprat do wykonania nawierzchni z kostki brukowej

Mate powierzchnie nawierzchni z kostki brukowej wykije s¢ recznie. Do zagszczenia nawierzchni stosujeg Si
wibratory ptytowe z ostanz tworzywa sztucznego. Do wyréwnania podsypkineostosowémechaniczne ugrlzenie na
rolkach, prowadzone liniami na szynie.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrajé

4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe ukiagl § warstwowo na palecie. Po uzyskaniu wytrzyrieitdoetonu
min. 0,7R, kostki przewmne g na stanowisko, gdzie specjalne agtzenie pakuje je w fadii spina tdma stalowa, co
gwarantuje transport samochodami w nienaruszongmiest Kostki betonowe nmioa réwnie: przewozé samochodami na
paletach transportowych producenta.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-00@Q/Mymagania ogolne”.

5.2. Podsypka

Grubg¢ podsypki po zagszczeniu powinna wynasi3cm. Podsypka powinna byzwilzona wod, zagszczona i
wyprofilowana.

5.3. Uktadanie nawierzchni z betonowych kostek brudwych

Dopuszcza si utozenie dowolnego wzoru, zaakceptowanego przegniera. Kostk uklada st na podsypce w taki
spos6b, aby szczeliny adizy kostkami wynosity od 2 do 3mm. Kostkhalezry uktad& okoto 1,5cm wyej od
projektowanej niwelety nawierzchni, gdw czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulegaegagzeniu. Po ul@niu
kostki, szczeliny naley wypeini piaskiem, a nagpnie zamié¢ powierzchng¢ utozonych kostek przy ayciu szczotek
recznych lub mechanicznych i przypi¢ do ubijania nawierzchni. Do ubijania atmej nawierzchni z kostek brukowych
stosuje si wibratory ptytowe z ostanz tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przekadzeniem i zabrudzeniem.
Wibrowanie naley prowadzt od krawgdzi powierzchni ubijanej w kierunkérodka i jednoczie w kierunku
poprzecznym ksztaltek. Do zggzczania nawierzchni z betonowych kostek brukowyiehwolno uywaé walca. Po ubiciu
nawierzchni nalkey uzupeint szczeliny piaskiem i zamié nawierzchnj. Nawierzchnia z wypetnieniem spoin piaskiem
nie wymaga pielgnacji - mae by zaraz oddana do ruchu.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do robdt, Wykonawca powinien sprawdzizy producent kostek brukowych posiada atest lryro
Niezaleznie od posiadanego atestu, Wykonawca powinigde¢ od producenta wynikow higecych bada wyrobu na
sciskanie. Poza tym, przed przysieniem do rob6t Wykonawca sprawdza wyrdb w zakresymaga podanych w pkt
2.2. i wyniki bada przedstawia lzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot

Sprawdzenie podsypki w zakresie grétio wymaganych spadkéw poprzecznych polega naestizeniu zgodniei z
dokumentagj projektowa. Sprawdzenie prawidtovioi wykonania nawierzchni z betonowych kostek brukolwvpolega na
stwierdzeniu zgodrigi wykonania z dokumentacprojektova oraz wymaganiami wg pkt 5.3. niniejszej ST:

— pomierzenie szerokoi spoin,

— sprawdzenie prawidtowgi ubijania (wibrowania),

— sprawdzenie prawidtovégi wypetnienia spoin,

— sprawdzenie, czy przaty des@ (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych nawierzchni

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotycacych cech geometrycznych nawierzchni z kostki bete) podaje
tablica 5.

Tablica 5. Cgstotliwo$¢ oraz zakres bada pomiaréw dotycgcych cech geometrycznych

Wyszczegblnienie bada pomiaréw Minimalna cgstotliwosé Dopuszczalne odchytki
Lp. bada i pomiarow
1 Szeroké¢ nawierzchni 1 raz na kdym zjezdzie +5cm  (rénice od szeroki
projektowej)
2 Spadki poprzeczne 1 raz nattam zjezdzie +0,5% (tolerancja od spadkow
projektowych)
3 SzerokéC i glebokas¢ wypetnienia spoini | 1 raz na kadym zjezdzie wg. 5.3.
szczelin (ogldziny i pomiar przymiarem
liniowym po wykruszeniu dtug. 10cm)
4 Sprawdzenie koloru i deseniu zémia kontrola bigaca wg dok.

Spadki poprzeczne nawierzchni powinnytagodne z dokumentacprojektows z toleranc +0,5%. Rénice pomedzy
rzednymi wykonanej nawierzchni i ggnymi projektowanymi nie powinny przekraézalcm. Szerok& nawierzchni nie
moze r&ni¢ sig od szerokéci projektowanej o wdcej niz £5cm. Dopuszczalne odchyiki od projektowanej gkabo
podsypki nie powinny przekraczal,0cm.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robo6t podano w ST D-00.00Mmagania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z betonpkesstki brukowe;.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-00.0(M@@Pmagania ogolne”. Roboty uznajegsa wykonane zgodnie z
dokumentagj projektova, ST i wymaganiami liyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem #oieji
wedtug pkt 5 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegaicych zakryciu podlegaj przygotowanie podim, podbudowy i wykonanie
podsypki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotyaeze podstawy ptatrsgi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fmawierzchni z kostki brukowej betonowej obejmuije:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

— oznakowanie robaét,

— dostarczenie materiatow,

— wykonanie podsypki,

— ulozenie i ubicie kostki,

— wypetnienie spoin,

— przeprowadzenie badapomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczewgieralndci na tarczy Boehmego

2. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betdflamenty nawierzchni drég, ulic, parkingéw i tersk
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tramwajowych. Krawzniki i obrzeza

D-08.03.01 BETONOWE OBRZEZA CHODNIKOWE

1. WSTEP

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej \S% wymagania ogolne dotygze wykonania i odbioru robét
drogowych przy realizacji zadania pnPoprawa infrastruktury drogowej poprzez przebudowchodnika
ul. Marcinkowskiego w Ryczywole — etap II.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (SST) stanowi dokument targewy i Kkontraktowy przy zlecaniu i realizacji demia
wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotya@asad prowadzenia rob6t awanych z ustawieniem betonowego
obrzeza chodnikowego o wymiarach 6x20cm na tawisirowej o wymiarach 10x20cm — zakres rob6t zgodny z
przedmiarem.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Obrzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozigmapce jednostronnie lub dwustronnieagi
komunikacyjne od terenow nie przeznaczonych do kokagji.

1.4.2. Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoine” .

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdélne”

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczce materiatow

Ogoblne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padanST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”

2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymas

— obrzeza odpowiadajce wymaganiom BN-80/6775-04/04 i BN-80/6775-03/01,

— zwir do wykonania taw.

2.3. Betonowe obrzea chodnikowe

Zgodnie z obowizujaca klasyfikacp nalery uzy¢ obrzezy niskich (On) w gatunku 1 (G1).
2.4. Betonowe obrz#a chodnikowe - wymagania techniczne

Ksztatt obrzey betonowych przedstawiono na rysunku 1, a wympengano w tablicy 1.
Rysunek 1. Ksztalt betonowego obraechodnikowego

Tablica 1. Wymiary obrzsgy

Rodzaj Wymiary obrzeg/, cm
obrzea 1 b h r
On 100 6 20 3

Dopuszczalne odchytki wymiaréw obezepodano w tablicy 2.
Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiarow obingze

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, m
wymiaru Gatunek 1 Gatunek 2
l +8 +12

b, h +3 +3

Powierzchnie obrzg powinny by bez rys, pknig¢ i ubytkbw betonu, o fakturze z formy lub zatartkrawedzie
elementow powinny by rowne i proste. Dopuszczalne wady oraz uszkodzpawierzchni i krawdzi elementow nie
powinny przekraczawartasci podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia atyze

Dopuszczalna wielkd
Rodzaj wad i uszkodse wad i uszkodze
Gatunek 1 | Gatunek

N
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Wklestos¢ lub wypukias¢ powierzchni i krawdzi w mm 2 | 3
Szczerby i uszkodzenia | ograniczajcych powierzchnie gérne niedopuszczalne
krawedzi i narazy (Scieralne)

ograniczajcych pozostate powierzchnie:

liczba, max 2 2
dtugaé¢, mm, max 20 40
gkebokas¢, mm, max 6 10

Betonowe obrzea chodnikowe magby¢ przechowywane na skladowiskach otwartych, posegvage wedtug rodzajow i
gatunkéw. Betonowe obrza chodnikowe naley uktad& z zastosowaniem podktadek i przekladek drewniangch
wymiarach co najmniej: grué 2,5cm, szeroki@d 5cm, diugé¢ minimum 5cm weksza nk szerokdé obrzea.

2.5. Materialy na fawe

Zwir do wykonania fawy powinien odpowiadlayymaganiom PN-B-11111.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” .

3.2. Sprat do ustawiania obrzery

Roboty wykonuje si recznie przy zastosowaniu drobnego gprzpomocniczego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidnejo

4.2. Transport obrzezy betonowych

Betonowe obrzea chodnikowe mag by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu po egjnigciu przez beton
wytrzymatasici minimum 0,7 wytrzymakci projektowanej. Obrza powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniem
sig i uszkodzeniami w czasie transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w ST D-00MQMymagania ogolne”.

5.2. Wykonanie robo6t

Koryto pod tawe nalezy wykonywa zgodnie z PN-B-06050. Wymiary wykopu powinny odjeda wymiarom tawy w
planie z uwzgidnieniem w szerolk@i dna wykopu ew. konstrukcji szalunku. Paogtgpod ustawienie obrza stanowd
bedzie tawa zezwiru, o wymiarach 20x10cm. tawwykonuje st przez zasypanie korytawirem i zagszczenie z
polewaniem wog. Betonowe obrzea chodnikowe nalsg ustawig na wykonanym podia w miejscu i zeswiattem
(odlegtacia gérnej powierzchni obrza od cigu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami dokumgniarojektowej.
Zewrxtrznasciana obrzga powinna b§ obsypana piaskieniwirem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym, siaie
ubitym. Spoiny nie powinny przekraczszerokéci 1cm. Naley wypeinic piaskiem na petngiebokasé.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogéine”

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykénhadania materiatdbw przeznaczonych do ustawienia
betonowych obrzgy chodnikowych i przedstawiwyniki tych bada Inzynierowi do akceptacji. Sprawdzenie wadl
zewrgtrznego naley przeprowadzi na podstawie ogtizin elementu przez pomiar i policzenie uszkadesskpujacych
na powierzchniach i kragdziach elementu, zgodnie z wymaganiami tablicy @niry dtugdci i gigbokasci uszkodzé
nalezy wykona& za pomog przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadcia do 1mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-
10021. Sprawdzenie ksztattu i wymiaréw elementoleayaprzeprowaddi z doktadnécia do 1mm przy gyciu suwmiarki
oraz przymiaru stalowego lubstay, zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdeekitow prostych w narmach
elementéw wykonuje siprzez przytaenie ktownika do badanego nami zmierzenia odchytek z doktadiwi do 1mm.
6.3. Badania w czasie robot

W czasie robét nahy sprawdza wykonanie koryta pod tagy tawy ze zwiru i ustawienia betonowego obrze
chodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4, gtaguszczalnych odchyleniach:

— linii obrzeza w planie, ktére me@ wynosé + 2cm na kade 20m dtugéci obrzeza,

- niwelety gornej ptaszczyzny obrze, ktére mae wynosé £1cm na kade 20m diugéci obrzeza,

— wypetnienia spoin, sprawdzane co 10 metréw, kt@mgipno wykazywa catkowite wypetnienie badanej spoiny.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w ST D-00.00@magania ogolne” .

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest m (metr) ustawionego betonowego obazehodnikowego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru robot podano w ST D-00.0(M@@magania ogolne”. Roboty uznajegsia wykonane zgodnie z
dokumentacj projektowa, ST i wymaganiami lzyniera, jeeli wszystkie zalecone pomiary i badania z zachaevan
tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
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8.2. Odbidr robo6t zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegajwykonane koryto i wykonana tawa.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrgi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m betonowego olizehodnikowego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— dostarczenie materiatéw,
— wykonanie koryta,
- wykonanie tawyzwirowej,
— ustawienie obrza,
— wypetnienie spoin,
— obsypanie zewgirznejsciany obrzea,
— wykonanie badai pomiarow wymaganych w specyfikacji techniczne;j.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane

2. PN-B-06250 Beton zwykly

3. PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betonsapraw

4, PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Mgtmomiaru cech geometrycznych

5. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywa natugado nawierzchni drogowyclwir i mieszanka

6. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywa natugado nawierzchni drogowych. Piasek

7. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena zgodcio

8. BN-80/6775-03/01  Prefabrykaty budowlane z bet@ementy nawierzchni drég, ulic, parkingéw i taisk
tramwajowych. Wspdlne wymagania i badania

9. BN-80/6775-03/04  Prefabrykaty budowlane z bet&lementy nawierzchni drog, ulic, parkingdw i taisk

tramwajowych. Krawzniki i obrzeza

D-08.02.02 CHODNIK KOSTKI BETONOWEJ

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej YS% wymagania ogolne dotygze wykonania i odbioru robot
drogowych przy realizacji zadania pnPoprawa infrastruktury drogowej poprzez przebudowchodnika
ul. Marcinkowskiego w Ryczywole — etap II.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument pirgetwy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji zaia
wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@zykonania nawierzchni chodnika z kostki betonoweprej, grubsci
6cm, uktadanej na podsypce cementowo-piaskowejogcuBBcm - zakres robét zgodny z przedmiarem.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowa - ksztaltka wytwarzana tote metod wibroprasowania. Produkowana jest jako
ksztattka jednowarstwowa lub w dwéch warstwachgmdnych ze sabtrwale w fazie produkciji.

1.4.2.Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjarnk
definicjami podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania bgg.

1.5. Ogodlne wymagania dotycrce robot

Ogblne wymagania dotygee robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycrce materiatow

Ogoblne wymagania dotygeze materialdw, ich pozyskiwania i skitadowania, puav ST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.

2.2. Betonowa kostka brukowa-wymagania

Do wykonania nawierzchni chodnika natezastosowa betonovy kostke brukows o grubdgci 60mm. Struktura powinna
by¢ zwarta, bez rys, gknig¢, plam i ubytkéw. Powierzchnia gérna kostek powitoyé réwna i szorstka, a kramzie
kostek réwne i proste, widniecia nie powinny przekracz&2mm. Tolerancje wymiarowe wynasz

— na dhugdci +3 mm,
— na szerokéci +3 mm,
— na grubgci +5 mm.
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2.3. Podsypka
Podsypk cementowo-piaskoavnalezy wykona® z piasku naturalnego spetrieggo wymagania dla gatunku 1 wg PN-B-
11113, cementu 32,5 spetnjeggo wymagania PN-EN 197-1 i wody odmiany 1 odpdejigcej wymaganiom PN-88/B-
32250. Grub&t podsypki 3cm po zagzczeniu.
3. SPRZET
3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.
3.2. Sprat do wykonania chodnika z kostki brukowe;j
Mate powierzchnie chodnika z kostki brukowej wykimak recznie. Do zagszczenia nawierzchni stosuje svibratory
plytowe z oston z tworzywa sztucznego.
4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
0Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidrajé
4.2. Transport betonowych kostek brukowych
Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe ukiael § warstwowo na palecie. Po uzyskaniu wytrzyreitdetonu
min. 0,7R, kostki przewimne g na stanowisko, gdzie specjalne agtzenie pakuje je w fajii spina tdma stalows, co
gwarantuje transport samochodami w nienaruszongmestKostki betonowe maoa réwnie przewozé samochodami na
paletach transportowych producenta.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-00MQMymagania ogolne”.
5.2. Uktadanie chodnika z betonowych kostek brukowgh
Koryto wykonane w podtu powinno by wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkamidipenymi i
poprzecznymi. Wskanik zag:szczenia koryta nie powinien dynniejszy nk 0,97 wedlug normalnej metody Proctora.
Grubas¢ warstwy podsypki cementowo-piaskowej wynosi 3cmzageszczeniu. Przed rozpogzem ukladania kostki
nalezy uzgodné z Inzynierem/Inwestorem, rodzaj i déséwzér) uktadania. Kostkuktada st na podsypce cementowo-
piaskowej w taki spos@b, aby szczelinyedry kostkami wynosity od 2 do 3mm. Kostkalery uktad& okoto 1,5cm
wyzej od projektowanej niwelety chodnika, gdy czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulegae¢gagzeniu. Po
utozeniu kostki, szczeliny naty wypeini piaskiem, a nagpnie zamié¢ powierzchn¢ utozonych kostek przy ayciu
szczotek gcznych lub mechanicznych i przypi¢ do ubijania nawierzchni chodnika. Do ubijaniazsioego chodnika z
kostek brukowych, stosujegsivibratory ptytowe z ostanz tworzywa sztucznego dla ochrony kostek prze#tagzeniem i
zabrudzeniem. Wibrowanie nale prowadzt od krawedzi powierzchni ubijanej w kierunkérodka i jednoczenie w
kierunku poprzecznym ksztattek. Do zagczania nawierzchni z betonowych kostek brukowyiehwolno uywaé walca.
Po ubiciu nawierzchni natg uzupeint szczeliny materiatem do wypetnienia i zafdienawierzchrg. Chodnik z
wypetnieniem spoin piaskiem nie wymaga giglacji - mae by zaraz oddany dozytkowania.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdine”.
6.2. Badania w czasie robot
Sprawdzenie podi@ polega na stwierdzeniu zgodobz dokumentagj projektows i odpowiednimi ST. Dopuszczalne
tolerancje wynosz dla gkbokdsci £1cm, dla szerokwi koryta: t5cm. Sprawdzenie podsypki w zakresie gkabo
wymaganych spadkéw poprzecznych i padigch polega na stwierdzeniu zgodoioz dokumentagj projektovg oraz pkt
5.2 niniejszej ST. Sprawdzenie prawididwp wykonania chodnika z betonowych kostek brukowygblega na
stwierdzeniu zgodrigi wykonania z dokumentagcprojektows oraz wymaganiami pkt 5.2 niniejszej ST:

— pomierzenie szerokoi spoin,

— sprawdzenie prawidtowigi ubijania (wibrowania),

— sprawdzenie prawidtovéai wypetnienia spoin,

— sprawdzenie, czy przyty des@ (wzér) i kolor nawierzchni jest zachowany.
6.3. Sprawdzenie cech geometrycznych chodnika
Sprawdzenie réwrigi nawierzchni przeprowadéanalezy tata co najmniej raz na kede 50m utozonego chodnika i w
miejscach wtpliwych. Dopuszczalny priwit pod fat 4m nie powinien przekracza6mm. Sprawdzenie profilu
podiwznego przeprowadzanalery za pomog niwelacji, bioac pod uwag punkty charakterystyczne. Odchylenia od
projektowanej niwelety chodnika nie mpgrzekracza +2cm. Sprawdzenie przekroju poprzecznego dokodymedery
szablonem z poziomi¢ co najmniej raz na kde 25m chodnika i w miejscachatpliwych. Dopuszczalne odchylenia od
projektowanego profilu wynogz0,3%.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-00.00/0@magania ogolne”.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego chodnika z brukowastki betonowe;.
8. ODBIOR ROBOT
Ogoblne zasady odbioru robét podano w ST D-00.0(M@@magania ogélne”. Roboty uznajessia wykonane zgodnie z
dokumentagj projektova, ST i wymaganiami liyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg
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pkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrgi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1fthodnika z brukowej kostki betonowej obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- wykonanie podsypki,
— ulozenie kostki brukowej wraz z zegsgczeniem i wypetnieniem szczelin,
— przeprowadzenie badapomiarow wymaganych w specyfikacji technicznej.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczawieralndci na tarczy Boehmego

2. PN-B-06250 Beton zwykly

3. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwykiego

4. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Skfad, wymagania i ocena zgodcio
5. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw

6. BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie gwska piaskowego.

D-03.02.01 PIONOWA REGULACJA STUDNI | ZAWOROW

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej \S% wymagania ogolne dotygze wykonania i odbioru robét
drogowych przy realizacji zadania pnPoprawa infrastruktury drogowej poprzez przebudowhodnika
ul. Marcinkowskiego w Ryczywole — etap II.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna (ST) stanowi dokument pmzEtwy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji zea
wymienionego w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygasad prowadzenia rob6t asanych z regulagjpionowy istniepcych
wlazow studni kanalizacji sanitarnej i teletechnigzh oraz zaworéw sieci wodagowej — zakres rob6t zgodny z
przedmiarem.

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1.Studzienka - urmlzenie paiczone z kanatem, przeznaczone do kontroli lub mhawiej eksploatacji kanatu.

1.4.2 Wiaz studzienki - element betonovieliwny przeznaczony do przykrycia podziemnych sk, umaliwiajacy
dostp do uradzen.

1.4.3.Zawér — element betonowieliwny przeznaczony do zamykania/otwierania przepiya sieci.

1.4.4. Pozostale okgtenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoine”.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygze robét podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogdéine”.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycrce materiatow

Ogoblne wymagania dotygeze materialdow, ich pozyskiwania i skitadowania, puav ST D-00.00.00 ,Wymagania
ogolne”.

2.2. Materialy

Do przypowierzchniowej regulacji pionowej studzignipustu lub zaworu naty uzy¢ materiaty otrzymane z ich
rozbiorki nadajce sé do ponownego wbudowania oraz materiaty novgelate materiatem uzupetniggym, tego samego
typu, gatunku i wymiarow, jak materiat rozbiorkowy.

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogoine”.

3.2. Sprat stosowany do wykonania robét

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgi, ktdry nie spowoduje niekorzystnego wptywu reofd
wykonywanych robét. Liczba i wydajgé sprztu bedzie gwarantowa przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami
okreslonymi w kosztorysie ofertowym w terminie przewidaym umow. Sprzt bedacy wlasndcia Wykonawcy lub
wynajety do wykonania robét ma Byutrzymywany w dobrym stanie i gotowed do pracy. Bdzie on zgodny z normami
ochronysrodowiska i przepisami dotygzymi jego uytkowania. Sprat uzywany przez Wykonawcpowinien uzyské
akceptagj Inzyniera. Wykonawca przygbujacy do wykonania rob6t, powinien wykazaie mazliwoscia korzystania z
nastpujacego spratu:

— miota pneumatycznego i sparki powietrza,

— zagszczarki wibracyjnej,
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betoniarki,

- koparki,

— sprztu pomocniczego (szczotka, fopata, szablon itp.).

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymaganidnejo

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania rob6t podano w ST D-00MQMymagania ogolne”.

5.2. Wykonanie pionowej regulacji studni lub zaworu

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST nie przewidujadzej, to wykonanie przypowierzchniowej pionowegulacii,

pod warunkiem zaakceptowania przezyimera obejmuje:

- zdjecie przykrycia (wtazu) studzienki, zaworu,

- odkopanie i ew. rozebranie gérneg®a studni, zaworu,

- sprawdzenie stanu konstrukcji studni, zaworu zweupetnieniem ubytkow,

- ponowne osadzenie przykrycia studni, zaworu dogtojvanej wysok&ri nawierzchni z wykorzystaniem istrdejch
lub nowych materialtdbw oraz ew. wyrownaniem zapravementow, a przy studniach teleskopowych manta
betonowych stzkdw wzmacniajcych,
wykonanie nowej nawierzchni wokét wyregulowanegeadeenia (wg odibnej st).

6 KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci rob6t

Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien uzyskaymagane dokumenty, dopuszegay wyroby budowlane

do obrotu i powszechnego stosowania (certyfikatyznak bezpieczestwa, aprobaty techniczne, certyfikaty zgoénio

deklaracje zgodrigi, ew. badania materiatdbw wykonane przez dostawigdy

6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow, ktére naley wykona w czasie robdt podaje tablica 1.

Tablica 1. Cgstotliwo$¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie robét

Lp. | Wyszczegolnienie bada pomiardw| Czgstotliwos¢ bada Wartasci dopuszczalne
1 Roboty rozhiérkowe 1lraz akceptacja nieuszkodebmlementow
2 Regulacja pionowa studni, zaworuy| lraz wg pkt.5.2

6.4. Badania wykonanych robét

Po zak@éczeniu robot natey sprawdzé wizualnie wyghd zewretrzny wykonanej regulacji studni, wpustu lub zaworu
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogllne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST D-00.00/0@magania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowy jest szt. (sztuka).

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru robét podano w ST D-00.0(M@gmagania ogélne”. Roboty uznajessia wykonane zgodnie z
dokumentagj projektova, ST i wymaganiami liyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg
pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotyaze podstawy ptatrgi podano w ST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania obejmuje:

— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- rozbidrka nawierzchni, odkopanie i demanstudni, zaworu,

— dostarczenie materiatow i spta,

— wykonanie regulacji pionowej,

— przeprowadzenie pomiaréw i badaymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. ST D-00.00.00 Wymagania ogélne
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